ALEX LASER PRO Homend

Kullanim Kilavuzu Serving life






Yeni robot supurgenizi aldiniz,
evinizdeki yerine koydunuz.
Gercekten de cok yakisti. Isterseniz
test etmeden oOnce, sizin icin 6zenle
hazirladigimiz kullanim kilavuzuna
bir gbéz atin. Isinizi cok daha pratik
ve guvenli bir sekilde yapmak igin
bircok bilgi oldugunu godreceksiniz.
Eger siz de hazirsaniz, Alex Laser’le
tanismaya baslayin.

Kullanim kilavuzunda, her seyi elimizden geldigince
acik yazmaya ¢alistik. Umariz, bir defa okumaniz yeterli
olacaktir. Yarin éblr giin akliniza bir sey takilir diye,

bu kilavuzu rahatlikla bulabileceginiz bir yerde

tutmanizi éneririz.
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ILK
KULLANIMDAN
ONCE

+ Her seyden once bu kullanim kilavuzunu bastan sona okuyun,

10 dakika iginde robot siuiptirgenizle tanismis olacaksiniz.

Ardindan robot sliplirgenizin pargalarini, ambalajlarindan ¢ikarin.

+ Robot stuptirgenizin altinda, kullanim i¢in uygun olan voltaj seviyesini
gosteren degerler bulunur. Litfen bu degerlerin ana elektrik sebekenize
uygun olup olmadigini kontrol edin.

+ Robot sliplirgenizin pargalarindan herhangi birinin zarar gérdigun fark
ederseniz, lutfen bizi 0850 222 32 45 numarali canli destek hattimizdan
hemen arayin. Parcalari kontrol ederken, 6zellikle kabloya dikkat etmenizi
rica ederiz.

+ Robot slipuirgeniz simdi kullanima hazirdir.
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ROBOT SUPURGENIiZ
HANGIi PARCALARDAN
OLUSUYOR?

Wifi
digmesi

Acma
bekletme O
digmesi

Lazer
baslhigi

Sarj Toz haznesi
istasyonuna ©  cikarma
doénus dugmesi digmesi
360°sensor
Sarj elektrodu
360° dénis © — 0 Yanfirca
tekerlegi
Batarya ©
O Yikseklik

sensori

Tahrik
tekerlegi

Déner firca

Toz haznesi
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Sarj istasyonu Elektrik Adaptor Su haznesi

Toz haznesi Hepa filtre(1 adet) Yan fircasi (1 adet)

Robot sipirge
temizlik firgasi
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ROBOT SUPURGENIZi
GUVENLE KULLANMAK,
SiZiN ELINiZDE.
ONEMLI UYARILAR!

Cihazi kullanmaya baslamadan énce, lutfen
asagida yer alan guivenlik uyarilarini okuyunuz
ve tim rutin glvenlik 6nlemlerine uygun
hareket ediniz.

Bu kullanim kilavuzunu dikkatle okuyunuz ve
muhafaza ediniz.

Bu kullanim kilavuzunda yer alan kullanim
talimatlarina uygun hareket edilmemesi,

cihazin hasar gérmesine yol agabilecektir.

Dikkat

1. Cihaz sadece yetkili teknik personel
tarafindan sékulmelidir. Kullanicilarin cihazi
kendi imkanlariyla sékmeye ¢alismasi tavsiye
edilmemektedir.

2. Cihazda sadece Uretici firma tarafindan
temin edilmis elektrik adaptorini kullaniniz.
Baska elektrik adaptorlerinin kullaniimasi,
cihazin hasar gérmesine yol agabilecektir.

3. Elektrik kablosu ile prize ve elektrik
adaptorune islak elle dokunmayiniz.

4. Perde ve benzer esyanin cihaz
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tekerleklerine dolasmasina izin vermeyiniz.
5. Cihazi, yanan sigara, ¢cakmak ve diger agik
alev kaynaklarindan uzak tutunuz.

6. Sarj islemi sonrasinda cihazi temizleyiniz.
7. Cihazin elektrik kablosunu fazla
bikmemeye, cihazin lGizerinde agir ve keskin
nesneler koymamaya 6zen gosteriniz.

8. Cihaz, yalnizca evde kullanima yonelik
olarak tasarlanmistir. Cihazi acik alanlarda
kullanmayiniz.

9. Cihazin tizerine oturmayiniz.

10. Cihazi, banyo gibi fazla nemli ortamlarda
kullanmayiniz.

11. Cihazi calistirmadan 6nce, bardaklar

ve lambalar gibi kirilabilecek esyayi, ayrica
yan fircaya dolasabilecek ve emis kanalini
tikayabilecek nesneleri (kablolar, kagit
parcalari, perde vb.) ortamdan uzaklastiriniz.
12. Cihazi, masa ve sandalye ustl gibi kolayca
disebilecek yerlere koymayiniz.

13. Cihazi kullanmaya baslamadan 6nce,

elektrik adaptéruniin prize takili olup
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olmadigini dikkatle kontrol ediniz. Adaptoérin
prize takilmamasi durumunda cihaz bataryasi
zarar gorebilecektir.

14. Cihaza takilip diismelerini dnlemek igin,
cihazin ¢alisacagi ortamda bulunan kisileri
6nceden uyariniz.

15. Cihazin toz haznesi doldugunda, cihazi
kullanmaya devam etmeden dnce hazneyi
bosaltiniz.

16. Cihazin ¢alisacagi yerde ortam sicakhginin
0°C ile 40°C arasinda olmasini saglayiniz.

17. Cihazi, ¢ok yuksek sicakliktaki ortamlarda
kullanmayiniz.

18. Kullanim émrini tamamladiginda, cihazi
bertaraf etmeden 6nce bataryayi sokiiniz.
19. Bataryayi sokmeden énce, cihazin elektrik
kaynagina bagli bulunmadigindan emin
olunuz.

20. Atik bataryalarin uygun sekilde geri

donlsime tabi tutulmasini saglayiniz.

Uyarilar

1. Yalnizca Uretici firma tarafindan temin
edilmis orijinal sarj edilebilir batarya ve

sarj istasyonunu kullaniniz. Cihazda sarj
edilemeyen batarya kullanmayiniz. Batarya
teknik 6zellikleri icin bkz. “Urtin Teknik
Ozellikleri”.

2. Cihazi, acik alev ve kirilgan nesneleri
bulundugu ortamlarda kullanmayiniz.

3. Cihazi asiri sicak (40°C sti) ve asir soguk

(0°C alt1) ortamlarda kullanmayiniz.
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hareketli pargalarina yaklastirmayiniz.

5. Cihaziislak zeminde kullanmayiniz.

6. Cihazi, tas ve kagit parcalari gibi tikkanmaya
yol acabilecek nesnelerin temizliginde
kullanmayiniz.

7. Cihazi, benzin ve yazicilar ile fotokopi
makinelerinde kullanilan toner gibi tutusabilir
maddeleri temizlemek i¢in kullanmayiniz.

8. Cihazi, yanan sigara, yanan kibrit,

sicak kil gibi maddeleri ve yangina yol
acabilecek baska nesneleri temizlemek igin
kullanmayiniz.

9. Cihazin emis agzini herhangi bir nesne

ile kapatmayiniz. Emis agzinin tikanmasi
durumunda cihazi ¢alistirmayiniz. Hava
akisinin sorunsuz bir sekilde gergeklesmesi
icin, emis agzinda birikebilecek toz, elyaf, sa¢
kil ve benzer kirlilikleri uzaklastiriniz.

10. Zarar gérmemesi igin, cihazin elektrik
kablosuna miidahale ederken nazik
davraniniz. Cihazi veya sarj istasyonunu
hareket ettirmek icin kabloyu tutarak
¢cekmeyiniz. Elektrik kablosunun kapiya
sikismasina veya keskin koselere
strtiinmesine, ayrica cihazin elektrik
kablosunun tzerinden ge¢mesine

izin vermeyiniz. Elektrik kablosunu isi
kaynaklarindan uzak tutunuz.

11. Hasar gérmesi durumunda sarj
istasyonunu kullanmayiniz.

12. Agir hasar gérmis olsa bile cihazi yakarak
bertaraf etmeyiniz. Aleve maruz kalmasi

durumunda batarya patlayabilecektir.
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Aplikasyon Simge ve Komutlar

Simge ve islevleri

Butln ev temizleme: Robot slplirge, sensoérleri araciligiyla alan taramasi yaparak evinizin bir

haritasini olusturacak ve otomatik olarak en uygun temizlik rotasini planlayacaktir.

Belirlenmis alan temizleme: Aplikasyondaki harita Gzerinde, temizlenmesini istediginiz bir alan

belirleyebilirsiniz. Robot slipiirge, otomatik olarak bu alana giderek temizlik yapacaktir.

Nokta temizleme: Aplikasyondaki harita tGizerinde, temizlenmesini istediginiz bir nokta
belirleyebilirsiniz. Robot slipiirge, otomatik olarak bu noktaya giderek, noktayi ¢cevreleyen
1,6mx1,6 m genisligindeki alanda temizlik yapacaktir. Temizlenecek noktayi belirlemek igin harita

Gzerine basip parmaginizi siriikleyebilirsiniz.

Secili alan temizleme: Robot stiplrge tarafindan tim evinizin haritasi olusturulduktan
sonra, aplikasyon tzerinde ek olarak temizlenmesini istediginiz bir veya daha fazla alan

belirleyebilirsiniz.

S}

Temizlenmesini istemediginiz alanlari belirlemek igin bu islevi kullanabilirsiniz.

Sarjistasyonuna donis: Bu simge surekli yanar duruma geldiginde, robot siplirge otomatik
olarak sarj istasyonuna giderek sarj olacaktir. Simge yanip sénmeye basladiginda ise sarj

istasyonuna dogru yaptigi hareketi durduracaktir.

Programlanmis temizlik: Aplikasyonu kullanarak, 7 giin/24 saat icerisinde istediginiz saatlerde

temizlik yapilmasini saglayabilirsiniz.

08
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Gorevi

islevi

isleyisi

Agcma/kapama
digmesi

Cihazi agmak igin bu
digmeyi basil tutunuz.

Dugmeyi 3 saniye boyunca
basili tutarak cihazi aginiz.

Cihazi kapatmak i¢in bu
diigmeyi basil tutunuz.

Dugmeyi 3 saniye
boyunca basili tutarak
cihazi kapatiniz.

Temizlik rotasini planlamak
icin bu digmeye basiniz.

Dugmeyi 300 milisaniye
boyunca basili tutunuz.

Cihazi bekleme konumuna
almakigin bu digmeye
basiniz.

Digmeyi 300 milisaniye
boyunca basili tutunuz.

Digme

Gorevi

islevi

isleyisi

Sarjistasyonuna
dénme diigmesi

Cihazin sarj istasyonuna
dénmesini saglamak icin
bu diigmeye basiniz.

Dugmeyi 300 milisaniye
boyunca basil tutunuz.

Sarjistasyonuna dogru
hareket eden cihazin
hareketini durdurmak
icin bu digmeye tekrar
basiniz.

Dugmeyi 300 milisaniye
boyunca basil tutunuz.

Wi-Fi digmesi

Hizli Wi-Fi baglantisi (EZ
modu)

Dugmeyi 3 saniye boyun-
ca basili tutunuz.

Baglanti noktasi
eslestirme (AP
modu)

Dugmeyi 6 saniye bo-
yunca basili tutunuz.

KULLANIM KILAVUZU
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TOZ HAZNESIi, SUHAZNESi VE PASPAS

Hepa filtre O———

HEPA filtre
—© kapagdi

On filtre  0—

Toz haznesi

Toz haznesi o— iletken pargasi

metal plakasi

Toz haznesi
yan kapagi

—O Sinyal gdsterge i1s1g1

Elektrik kablosu girisi

—O Sudolumagaz

O Su haznesi

O Paspas
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Hazirhk islemleri
Koruma filmini séklniiz
Cihazi kullanmaya baslamadan énce, ana

Uinite Gzerindeki koruma filmini sékiniz.

Ana Unitenin Sarj Edilmesi

1. Sarj istasyonunu, duvar dibinde diiz bir
zemine yerlestiriniz. Sarj istasyonun her
iki yanindaki 0,5 m’lik alanda ve éniindeki
1,5 m’lik alanda herhangi bir nesne

bulundurmayiniz.

2. Sarj istasyonunu prize takiniz.

3. Sol ve sag yan firgalari takiniz.

KULLANIM KILAVUZU
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4. Sarj olmasi icin, ana Uniteyi sarj istasyonuna yerlestiriniz.
Sarjislemi sirasinda gosterge 15191 yanip sOnecek, sarj islemi
tamamlandiginda ise sirekli yanmaya baslaaycaktir. Ana
Unitenin tamamen sarj olmasi yaklasik 6,5 saat slirmektedir.
Ana Unite, temizlik islemi sirasinda sarj durumunu otomatik
olarak kontrol edecek ve sarj seviyesinin yetersiz olmasi
durumunda “sarj istasyonuna dénis” moduna gegecek, sarj
olmak Uzere otomatik olarak sarj istasyonuna dénecektir.
Cihazin sarj olmasi igin, aplikasyonda “sarj istasyonuna
doénis” komutuna basarak manuel olarak da “sarj istasyonuna

donlis” modunu devreye sokabilirsiniz.

Not:
Sarj istasyonunu, dogrudan glines isiginin veya yakinda
aynalarin bulundugu ylksek yansitici 6zellikte bir yere

kurmayiniz.
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Ana Unitenin, sarj islemine ihtiya¢c duymadan uzun sire

calisabilmesi igin, ilk kullanim édncesinde uniteyi tam olarak

sarj ediniz. Bu islem yaklasik 6,5 saatte tamamlanacaktir.

Sarjisleminin glivenli bir sekilde gerceklesmesi ve nemli

paspasin zemine zarar vermemesi i¢cin, ana lnite sarj edilmeye

baslamadan énce su haznesini sokiinliz.

calisabilmesi igin, ilk kullanim édncesinde Uniteyi tam olarak

sarj ediniz.

CiHAZIN KULLANIMI

Cihazi agma ve kapatma

Cihazin Gzerindeki On/Off diigmesini basili tutunuz. Gii¢
gosterge 15191 yanacak ve robot stiplrge hazirda bekleme
konumuna gecgecektir. Robot siiplirge hareket halinde
degilken digmesini basil tutarak cihazi kapatabilir ve
mevcut temizlik islemini durdurabilirsiniz.

ipucu: Sarj islemi devam ederken robot siiptirgeyi

kapatamazsiniz.

Temizlik islemine baslama
On/Offf diigmesine basarak temizlik islemini

baslatabilirsiniz. Robot sliplirge, alan taramasi yaptiktan

sonra olusturdugu haritaya gore temizlik rotasini planlayacak
ve farkh alanlari tek tek temizleyecektir. Her alanda, ilk olarak

duvar boyunca ilerleyerek temizlik yapacak, ardindan zikzak

hareketleriyle alanin geri kalanini diizenli ve verimli bir

bicimde temizleyecektir.

KULLANIM KILAVUZU



Alan 1: Temizlendi

Alan 2: Temizlendi on

T Ay e (e
aNaleNala

Alan 4: Temizlenecek Alan 2: Temizleniyor

ipucu:

1. Sarj seviyesi ¢ok dislkse,

robot stplrge temizlik islemine

baslamayacaktir. Bu nedenle,

temizlik islemin baslatmadan 6nce

cihazin sarj olmasini saglayiniz.

2. Temizlik islemi 6ncesinde,

zeminde bulunan her tir kabloyu

kaldiriniz (sarj istasyonu elektrik

kablosu da dahil olmak tizere).

Aksi halde, temizlik sirasinda robot

stipulrge bu kablolara takilarak

baska cihazlarin fisini gcekebilecek

ya da kablolar ve cihazlara zarar

verebilecektir.
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3. Temizlenecek alanin 2
metrekareden kiicik olmasi
durumunda, robot stipiirge alanda
iki kez temizlik yapacaktir.

4. Temizlik islemi sirasinda sarj
seviyesinin gerekli seviyeden
asaglya inmesi durumunda,

ana lnite otomatik olarak sarj
istasyonuna donerek sarj olacaktir.
Yeterli sarj seviyesine ulasildiginda
ise temizlik isleminin yarida kaldigi
noktaya yine otomatik olarak
doénecek ve temizlige devam
edecektir (temizligin kaldigi yerden
devam etmesi islevini etkin hale

getirmis olmaniz sartiyla).

Temizlik islemine ara verme
Temizlik islemi sirasinda su
haznesine su eklemeniz veya
paspasi yikamaniz gerekirse, on/
off digmesine basarak isleme

ara verebilirsiniz. Daha sonra
tekrar on/off diigmesine basarak
temizlige devam edilmesini veya
on/off diigmesine basarak robot
stiplirgenin mevcut temizlik gérevini
birakip sarj istasyonuna dénmesini

saglayabilirsiniz.
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Temizlik islemine ara verildiginde,
robot stiplrgenin sarj olmak

icin sarj istasyonuna dénmesi
gerekirse, mevcut temizlik gérevi
durdurulacaktir.

Uyku moduna gegme

Cihaza 10 dakika boyunca herhangi
bir miidahalede bulunulmamasi
durumunda, robot sliplrge
otomatik olarak uyku moduna
gececek ve glig gosterge 15191 birkag
saniyede bir yanip sénecektir.
Uyku modundayken herhangi bir
digmeye basarak robot stipurgeyi
uyandirabilirsiniz.

ipucu:

+ Robot sliplirge, sarj istasyonunda
sarj olurken uyku moduna
gecmeyecektir.

+ Uyku modunda gegen sure

12 saate ulastiginda, robot
sliplrge otomatik olarak kendini
kapatacaktir.

CIiHAZIN KULLANIMI

Robot sliplirgeyi sarj etme
Otomatik mod: Robot siiplirge,
temizlik islemini tamamladiginda,
sarj olmak Uizere otomatik olarak sarj
istasyonuna donecektir.

Manuel mod: Robot stiplirgenin
calismasina ara verildiginde,

diigmesine basarak “sarj

KULLANIM KILAVUZU

istasyonuna dénis” modunu
devreye sokabilirsiniz.

Sarjislemi sirasinda, gli¢ gosterge
15191 dlzenli olarak yanip sénecektir.
ipucu:

Robot sliplirge, sarj istasyonunu
bulamasi durumunda otomatik
olarak baslangi¢ noktasina

geri donecektir. Bu durumda,
robot slipirgeyi manuel olarak
sarj istasyonuna yerlestirmeniz
gerekecektir.

Hata durumu

Robot siiplrgenin galismasi
sirasinda bir hatayla karsilasiimasi
durumunda, gig¢ gosterge 15191
kirmizi renkte hizla yanip sénmeye
baslayacak ve bir sesli mesaj
verilecektir. Sorunun ¢cé6ziimu icin
bkz. “Olasi sorunlar ve ¢éziimleri”.
ipucu:

+ Hata durumunda, 10 dakika
boyunca cihaza herhangi bir
muidahalede bulunulmamasi
halinde, robot sliplirge otomatik
olarak uyku moduna gegecektir.

+ Hata durumunda, robot
stiplrgenin sarj olmak igin

sarj istasyonuna dénmesi
gerekirse, mevcut temizlik gorevi

durdurulacaktir.



Wi-Fi ayarlarini sifirlama Temizlik islemi tamamlandiginda,

robot stiplirge otomatik olarak

Yéneltici (router) ayarlarinin baslangi¢ noktasinda geri dénecek
degismesi ve sifrenin unutulmasi ve ¢alismayi durduracaktir.

gibi nedenlerle, mobil aygitinizin ipucu:

robot stplrgeye baglanamamasi Robot sliplrge ara verme
durumunda, Wi-Fi baglanti modundayken nokta temizleme
talimatlarini uygulayarak robot islevini devreye sokmaniz
stplrgeyi tekrar mobil aygitiniza durumunda, yuruatilmekte olan
baglamaniz gerekecektir. temizlik islemi durdurulacaktir.
ipucu:

Robot sliplirgenin, 2 dakikadan 1,6m

daha uzun siire baglanti bekleme [ |

konumunda kalmasi durumunda,

Wi-Fi islevi otomatik olarak devre

disi birakilacaktir. Robot stipurgeyi

mobil aygitiniza tekrar baglamak

icin, Wi-Fi ayarlarini sifirlayiniz. 1,6 m

NOKTA TEMIZLEME

N N N Y N
W N NS NS N\

Mobil aplikasyonu kullanarak,

harita tizerinde temizlenecek tek

bir nokta belirleyebilirsiniz. Bu
durumda, robot sliplirge otomatik
olarak gerekli rotayi planlayacak ve
belirlediginiz noktaya gidecektir.
Robot siiplirge bekleme veya ara
verme modundayken aplikasyonda
bir hedef nokta belirlemeniz
durumunda, ilgili noktayi ¢evreleyen
1,6mx1,6 m genisligindeki alanda

temizlik yapilacaktir.
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Alan sinirlama veya sanal duvar olusturma

Mobil aplikasyonu kullanarak, robot stiplirge igin bir sinirh alan ya da sanal
duvar olusturabilirsiniz. ilgili ayarl tamamladiginizda, temizlik islemi i¢in robot
stupurge bu alana girmeyecek veya sanal duvari asmayacaktir.

ipucu:

+ Bu islevi kullanmadan énce, mobil aplikasyonda robot stiptlirge i¢cin harita
kaydetme modunu devreye sokmaniz gerekmektedir .

+ Bu islev, yalnizca temizlik alanlarini bélimlere ayirmak igin kullanilmali

ve robot stiplrgenin tehlikeli alanlara girmesini engellemek amaciyla
kullanilmamahdir.

+ Robot slplirgenin yerinin degistirilmesi veya ortada ciddi fiziksel
degisikliklerin yapilmasi durumunda, harita gegersiz hale gelecek ve sanal

duvar veya sinirli alan ayarlari kaybolabilecektir.

Gergcek zamanli harita
Cok dilli ses paketi indir
glincelleme

Y-seklinde paspaslama Sessiz mod
Temizleme kaydinda sanal Harita yonetimi: ayarlarinin
duvar ve kisith bélge goruntilenmesi
ayarlarinin goérintilenmesi sanal duvar ve kisitl bélge
Manuel Kontrol Yazilim giincellemesi
Ses ayari Robot siipliirge konumlandirma
Uygulama 6zellestirilmis modu: Bolge ayirma, bdlge
genel temizlik politikasina veya entegrasyonu, bélge geri
oda bazli temizlik politikasina yikleme, harita yiikleme
gére zeminin temizlenip etkilesimi istemini ekleme ve
temizlenmeyecegini belirleme senkronizasyon basarili veya

basarisiz istemini ekleme

Oda bazli temizlik politikasi Sessiz, Standart veya Giiclii

(1) Temizleme sirasi modunu se¢mek icin mobil

(2) Temizleme (paspaslama) uygulamayi kullanabilirsiniz.
sayisl Standart mod varsayilan olarak
(3) Fan hiz: segilidir.

(4) Su deposu kapasitesi
KULLANIM KILAVUZU 17




CiHAZIN KULLANIMI

Secili alan temizleme
Mobil aplikasyonu kullanarak, temizlenmek lizere bir veya daha fazla alan belirleyebilirsiniz.
Robot sliplrge, aplikasyon haritasinda segtiginiz alanlara gére bir veya daha fazla odanin

temizligini yapabilecektir.

ipucu:

+ Bu islevi kullanmadan 6nce, mobil aplikasyonda robot stiplirge i¢in harita kaydetme
modunu devreye sokmaniz ve robot slplrgenin halihazirda bir temizlik haritasi olusturmus
olmasi gerekmektedir.

+ Temizlik islemi basladiginda, robot suptrge, se¢ilmis alanin disinda bir noktaya hareket

edebilecektir. Secilen alanin etrafinda herhangi bir engelin bulunmadigindan emin olunuz.

Programlanmis temizlik
Mobil aplikasyonu kullanarak, temizlik isleminin yapilacak saati belirleyebilirsiniz. Belirlenen
saat geldiginde, robot sliplrge otomatik olarak temizlik islemine baslayacak ve temizligi

tamamladiginda da sarj istasyonuna geri dénecektir.

Planlanmis alan temizligi
Mobil aplikasyonu kullanarak, temizlik islemi i¢in bir alan planlayabilirsiniz. Robot stiplirge,

mobil aplikasyonda planladiginiz alana gére temizlik islemini baslatacaktir.

ipucu:
Temizlik islemi basladiginda, robot siiplirge, planlanmis alanin disinda bir noktaya hareket

edebilecektir. Secilen alanin etrafinda herhangi bir engelin bulunmadigindan emin olunuz.
Temizlik Modu

Mobil aplikasyonu kullanarak, Enerji tasarrufu, Standart ve Glgli temizlik modlarindan birini

segebilirsiniz. Cihaz, herhangi bir ayar yapmadiginizda Standart modda galisacaktir.
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Devam Ettirilebilir Temizlik

Devam ettirilebilir temizleme islevini etkinlestirdikten sonra, diger ayarlar yapilmadan
temizleme goérevi tamamlanmadiginda ve pil glici yetersiz oldugunda otomatik olarak
tetiklenir. Uygulamada DND modunu etkinlestirdikten sonra, robot slipiirge devam
ettirilebilir temizlik yapmaz.Robot sliplrge, devam ettirilebilir temizleme islevini
gercgeklestirdiginde, uygulamayi kullanirsaniz veya diger talimatlar icin digmelere
dokunursaniz, devam ettirilebilir temizlik basarisiz olur. Elektrikli stiplirge, kapali bir
kapi veya ylksek bir kapi esigi nedeniyle temizlik alanina erisemezse, devam ettirilebilir

temizleme islevi etkilenecektir.
Sessiz mod

Ayarlanana sessiz kalma suresi icinde, robot slipirge otomatik olarak temizlik islemi
baslatmayacak ve sesli mesaj vermeyecektir. Gli¢c gosterge 15191 yanacaktir. Mobil
aplikasyonu kullanarak, sessiz modu devre disi birakabilir veya sessiz mod saatlerini

degistirebilirsiniz.

Su haznesinin kullanimi

+ Hali Gizerinde paspas islevini kullanmayiniz.

+ Zemin paspaslandiktan sonra, gecikmeden su haznesini bosaltiniz ve paspasi sékliniiz.
1. Su ekleyiniz.

2. Paspasi robot sliplrgeye takiniz.

3. Su haznesini robot siiplirgeye takiniz ve paspas islemini baslatiniz.

Bakim islemleri - Toz Haznesi

Diizenli bakim

En iyi temizlik sonuglarini elde edebilmek i¢in, asagidaki tabloya uygun sekilde ana
Uniteyi duzenli olarak temizleyip bakimdan gegiriniz. Temizlik ve bakim sikhgini, kullanim

aliskanlhklariniza bagh olarak belirleyiniz.

KULLANIM KILAVUZU



Onerilen temizlik ve bakim sikliklar:

Parca Temizlik Sikhigi Degistirme Sikligi

Filtre Haftada bir kez Alti ayda bir kez

Déner firca Haftada bir kez Her 6 ila 12 ayda bir kez

Yan firca Ayda bir kez Her 3 ila 6 ayda bir kez
veya gozle goriinur hasar
olustugunda

D(")nevr firca Ayda bir kez Her 3 ila 6 ayda bir kez veya

kapag doéner firca kapagindaki
silikon seritte gozle gorintr
hasar olustugunda

Sensoér Ayda bir kez

Sarj elektrotu Ayda bir kez

360° dénls

Ayda bir kez
tekerlegi

1. Toz haznesini s6kmek i¢cin, haznenin lizerinde bulunan diigmeyi asagiya dogru bastiriniz.

2. Toz haznesinin yan kapagini aginiz.

3. Haznede birikmis toz ve kiri bosaltiniz

20
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4. HEPA filtre kapagini aciniz.
5. HEPA filtre ve on filtreyi sokiiniiz. Uzerindeki tozu uzaklastirmak tizere, HEPA filtreyi

cirpiniz. HEPA filtrenin su ile yikanmasi tavsiye edilmemektedir.

Bakim islemleri - Toz Haznesi

6. On filtreyi yikayiniz.

7. Toz haznesini bir bezle silerek temizleyiniz. Hazneyi suda yikamayiniz.

8. Toz haznesi ve filtrelerin kurumasini saglayiniz ve kullanim émrinin uzun olmasi igin
daima kuru tutunuz.

Not: On filtreyi her 15 ila 30 glinde bir yikamaniz tavsiye edilmektedir. HEPA filtrenin azami

kullanim émri 6 aydir.

+ On filtre ve HEPA filtreyi tekrar toz haznesine takiniz.

Not: 1. Filtreleri takmadan 6nce, 6n filtre ve HEPA filtrenin kurudugundan emin olunuz.
+ On filtre ve HEPA filtreyi dogrudan giines 1sigina maruz birakmayiniz.

+ Toz haznesinin kapadini kapatiniz ve hazneyi tekrar ana lniteye takiniz.

Not: Toz haznesini suda yikamayiniz.

KULLANIM KILAVUZU 21



Bakim islemleri - Su Haznesi ve Paspas

1. Su haznesini sékinz.

Bakim islemleri — Déner Firca ve Yan

Firca

1. Doner firgayi temizleyiniz.

2. Déner firga kapagini aginiz.
3. Doéner firgayi sokiiniz.
4. Dolasmis sac killarini uzaklastirmak

icin uygun bir alet kullaniniz.

5. Yan firgalari temizleyiniz.

4. Paspasi temizleyiniz.

a Parca Bakimi - Sarj elektrotu, yikseklik
e
@ﬂl sensoril, tahrik tekerlegi ve 360° déniis
Q . v tekerlegi
- \/I / ) 9
1. Sarj elektrotunu temizleyiniz.

2. Tahrik tekerlegini ve 360° dénus
6. Su haznesini, bekleterek veya havayla  tekerlegini temizleyiniz.

kurutunuz. 3. Yukseklik sensérini temizleyiniz.
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Alex Laser Robot Siipiirgenizle Homend
Smart Aplikasyonu ile Baglanin

KURULUM

1. Robot sliplrgeyi ¢alistirmadan énce, zeminde bulunan kablolari ve robot stplrge tarafindan

emilebilecek esyayi, ayrica carpma halinde kolayca devrilebilecek, kirilabilecek, degeri ve

tehlike yaratabilecek nesneleri kaldiriniz. Yaralanmalar ve olasi maddi zarardan kaginmak

Uzere, robot slipurgeye takilmamak ve carpmamak icin dikkatli olunuz.

2. Cihazi, 1slak zeminde kullanmaktan kagininiz. Aksi halde cihazin fani hasar gérebilecek ve bu

da cihaz performansini olumsuz etkileyecektir.

Robot Siipiirgenizi Homend Smart Aplikasyonu ile Baglanin

119 wil4c @)
< Ara
Homend Smart
HOMEND ELEKTRONIK DAYANIKLI
Homend TUKETIM CIHAZLARI SANAYI VE..
Smart
ad Gl
38 4+ =
ok ki Yas Yasam Tarzi  HOMEND E
ALEXLASE
ROBOT SUPL
LIDAR TEKNOLC
Homend
= ey
Smart
N~

E.-. 1
Kiigiik ev H‘"&

aletleri igin
bilyiik bir kolaylik.

Adim 1: Mobil aygitiniza
“HOMEND SMART
UYGULAMASINI” indiriniz.
Aplikasyonu App Store
veya Google Play tzerinden
indirebilirsiniz.

KULLANIM KILAVUZU

09:47
< App Store

<

Kaydol

Turkey

| Fras
2 politikas)

o

Adim 2: Aplikasyona
kaydolunuz ve e-posta
yoluyla size bildirilmis
olan dogrulama

kodunu giriniz.

Kabul ediyorum Hizmet Sézlesmesi ve Gizlilik

09:49 W LTEC)

"~ <hppstore

<

Parolayi Ayarla

Use 6-20 characters with a mix of letters and numbers

Adim 3: Uygulama
hesabimiz icin parola

olusturunuz.
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Adim 4: Robot

sliplrgenizi mobil
aygitiniza baglamak
icin 6ncelikle robot
stiplirgeniz sarj
istasyonundayken,
Wi-Fi tusuna 3 saniye
basili tutarak Wi-Fi
baglantisini etkin hale

getiriniz.

KULLANIM KILAVUZU

Cihaz Ekle

Tap + to add a smart device.

ladim

Adim 5: Cihazinizi,
cihaz ekle butonundan

ekleyiniz.

17:10 94 all LTE® )

< Manuel Olarak Ekle  Otomatik tararr =3

Ev Aleti 3 " Sy
@ D

ALEX1280H-1290H  ALEXLASER  ALEXLASER PRO
(Wi-Fi)

» B b

ALEX POWER cooLToUCH ROYALTEA

HEATROW COFFEEBREAK WEBODY

L
B |

OZON  OZoNWO  OZONEDUOPRO
[

|

AIRFRYDAY Didier

oA WiF)

Adim 6: Cihaziniilgili ekrandan
seciniz. Mobil aygitinizin bluetooth
ve konum islevlerini aktif hale
getiriniz. Robot stiplirge, kurulum
islemini gerceklestirmek ve

mobil aygitiniza baglanmakigin,
mimkiin oldugunda bluetooth

baglantisini kullanacaktir.
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09:38 7 .

)
L]

iptal

Select 2.4 GHz Wi-Fi Network and
enter password.

If your Wi-Fi is 5GHz, please set it to be 2.4GHz.
Ortak Router ayar ydntemi

X 5Ghz

v Wi-Fi - 2.4Ghz

= krc-guest

& jeieidis

ileri

Adim 7: Ag
yapilandirmasindan 6nce
Wi-Fi'nin 2,4 GHz Wi-Fi
oldugundan emin olun.
HOMEND SMART, mobil
aygitinizin baglanmis
oldugu Wi-Fi aginin adini
ekranda gosterecektir.
Kullanmak istediginiz mobil
agin, ekranda gosterilen
ag oldugunu onaylayiniz
ve baglantiyi saglamak igin

Wi-Fi ag sifresini giriniz.

25

171 wil@ @)

iptal

Hotspot Dagitim Agi (AP Mod)

once cihazi sifirlayin

Giig, onay géstergesi yanip sénme

Cihazlar sifirlaniyor >

onay 151§1 yavasga yanip soner

09:387 .

3
(]

iptal

Telefonun Wi-Fi baglantisini cihazin
etkin noktasi ile yapin

1.Telefon, agagida gosterilen etkin
noktaya baglandi

v SmartLife-XXXX

PY
C)

2. Uygulamaya déniin ve cihaz eklemeye
devam edin

Yerel A3 ErigimiErigim etkinlestiriimediginde
cihaz baglanamayabilir.

Baglan‘a gidin

Adim 8: Mod kismindan

ap modunu segerek onay

1SIgInIn yavasg¢a yanip

sOndiigund onaylayiniz

ve ileri secenegine

tiklayiniz. Gérlinen sayfada

baglana gidin secenegine
tiklayarak, Wi-Fi
listesindeki SmartLife-XXXX

on ekine sahip sifresiz etkin

noktaya baglanmak igin

bulup basiniz.
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Iptal
Cihaz ekleniyor...

Wi-Fi Wi-Fi sinyalinin iyi oldugundan emin olun.

SmartLif

Gizlilik Uy

puhu

Royallace

Diger...

|
Adlara Katilmadan Sor
Erisim Noktasina Otomatik Katil 01:55
Cihazlan

tarayin.

Adim 8:Baglanti islemi basarih
bir sekilde tamamlandiktan sonra
Homend Smart Aplikasyonuna
donlp Grin baglanti sayfasi
gorintalenebilir. Sonrasinda
cihazi ekleyebilir ve cihaz ile

aplikasyonu eslestirebilirsiniz

ALEX LASER PRO

19:38 7 ol T -

Tamamlandi

Eklendi.

oM Alex Laser

~—" Cihaz baganyla eklendi

Adim 9: Baglantiniz
basariyla olusturulmustur.
Baglanti olusturmayi
basaramadiysaniz: Wi-Fi
kurulum sartlarini yerine

getirdiginizden emin olunuz
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OLASI SORUNLAR VE COZUMLERI
Robot stiplrgenin galismasi sirasinda bir hatayla karsilasilmasi durumunda, gli¢c gésterge 1sigi
kirmizi renkte hizla yanip sénmeye baslayacak ve bir sesli mesaj verilecektir. Bu durumda,

asagidaki tabloda yer alan bilgilerden faydalanarak sorunu ¢ézmeyi deneyebilirsiniz.

Hata Bildirimi

Cozumi

Hata 1: Lazer bashgi kapanmis
veya sikismis; kontrol ediniz.

Lazer mesafe 6l¢tiim sensori, bir yabanci cisim tarafindan kapa-
tilmis ve sikistirilmis durumdadir. Yabanci nesneyi uzaklastiriniz.
Bu mimkun degilse, robot stiplrgeyi baska bir konuma gétirip
tekrar calistiriniz.

Hata 2: Carpma sensoru sikismis;
kontrol ediniz.

Cihaz tamponu sikismis durumdadir. Tampona birkag kez
nazikge vurarak yabanci nesneyi uzaklastiriniz. Yabanci
nesne yoksa, robot stiplirgeyi baska bir konuma gétirip
tekrar calistiriniz.

Hata 3: Sag tekerlek havada kalmis;
robot slipuirgeyi baska bir konuma
gotirup tekrar calistiriniz.

Tekerlek havada kalmis durumdadir. Robot stiplirgeyi baska
bir konuma gétirup tekrar calistiriniz.

Hata 4: Yukseklik senséri kapanmis;
kontrol edip temizleyiniz.

Ana Unite asili kalmis durumdadir. Robot stpirgeyi baska
bir konuma gétiriip tekrar calistiriniz. Yitkseklik sensorii cok
kirlendiginde de bu hata meydana gelebilecektir. Yiikseklik
sensorund silerek temizleyiniz.

Hata 5: Yan firga sikismis; yan fircayi
temizleyiniz.

Yan firgalara yabanci nesneler dolasabilmektedir. Yan
firgalara s6kiip temizleyiniz.

Hata 6: Sag/sol tekerlek sikismis;
sag/sol tekerlegi temizleyiniz.

Tekerleklerle yabanci nesneler dolasabilmektedir. Tekerlegi
temizleyip, robot siipiirgeyi tekrar calistiriniz.

Hata 7: Robot stiptirge sikismis;
robot stipurgeyi sikistigi yerden
kurtariniz.

Ana Unite, belli bir yerde sikisabilmektedir. Ana Unitenin
etrafindaki engelleri uzaklastiriniz.

Hata 8: Duislk sarj; robot stuptlirgeyi
sarj ediniz

Batarya seviyesi dustik. Tekrar kullanmadan énce robot siiplrgeyi
sarj ediniz.

Hata 9: Sarj sorunu; kontrol ediniz.

Batarya sicakhigi cok yliksek veya ¢ok diistik. Bir stire bekleyip,
batarya sicakligi normal seviyeye geldiginde robot stiplirgeyi
kullanmaya tekrar baslayiniz.

Hata 10: Duvar sensori kapanmis;
kontrol ediniz.

Duvar s6nsori tozlanarak kapanmis. Duvar sensoriini silerek
temizleyiniz

Hata 11: Bozuk zemin; robot
suiplrgeyi baska bir konuma gétirip
tekrar calistininiz.

Robot siplirge, calistiktan sonra dengesini kaybediyor. Robot
supurgeyi diiz bir zemine goéturip tekrar galistiriniz.

Hata 12: Lazer Ust kapagdi sikismis
veya kapanmis; kontrol ediniz.

Lazer basing sensori sikismis veya agirliga maruz kalmis. Robot
stplrgeyi baska bir konuma gétirtip tekrar calistiriniz.

ALEX LASER PRO
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OLASI SORUNLAR VE COZUMLERI

Sorun Céziimiu

Batarya seviyesi yetersiz. Kullanmadan dnce robot stiplrgeyi sarj
Cihaz calismiyor. istasyonuna yerlestirip sarj ediniz.

Batarya sicakligi cok yiiksek veya ¢ok diistik. Robot stipuirgeyi 0°C
ile 40°C arasi ortam sicakliginda galistiriniz.

Sarj istasyonu, elektrik prizine baglh degil. Sarj kablosunun
Cihaz sarj olmuyor. her iki ucunun da gerektigi gibi takildigindan emin olunuz.
Sarj istasyonu, ana tiniteye gerektigi gibi temas etmiyor. Sarj
istasyonu temas pargasini ve robot stiplirge sarj noktasini
temizleyiniz.Sarj istasyonu gosterge 1s1ginin yanip yan-
madigini kontrol ediniz.

Ortam sicakligi cok yiiksek veya ¢ok diisiik oldugunda,

$arj islemi cok yavas gerceklesiyor. batarya émriinii uzatmak lizere, sart islemi ana tinite tarafin-
dan yavaslatilacaktir.Sarj temas noktalari kirli. Kuru bir bezle
temas noktalarini temizleyiniz.

Sarj istasyonunu etrafinda ¢cok fazla engel var. Sarj istasyonunu, agik

Ana Unite, sarj istasyonuna don- bir alana yerlestiriniz.Ana Unite, sarj istasyonunun ¢ok uzaginda. Ana
muyor. GUniteyi, sarj istasyonunun yanina géturiiniiz.

Cihaz olagan disi hareket ediyor. Robot siiplirgeyi kapatip tekrar aginiz.

Temizlik islemi sirasinda normal Déner firga, yan firgalar veya tahrik tekerlegine yabanci nesneler
olmayan gurilti meydana geliyor. dolasmis. robot stiplrgeyi kapatip bu parcalari temizleyiniz.

360° doénls tekerledi tozlanmis veya yabanci nesneler dolasmis.
Bir tornavida ile sokiip yikayiniz.

Temizlik performansi dusiik veya Toz haznesi dolu. Toz haznesini temizleyiniz.
temizlenen kirler tekrar zemine Filtre tikal. Filtreyi temizleyiniz.Déner fircaya yabanci nesneler
dokdliyor. dolasmis. Doner firgayi temizleyiniz.

Wi-Fi islemi devreye sokulmamis. Wi-Fi baglantisini sifirlayip
tekrar deneyiniz.

Wi-Fi agina baglant: yapilamiyor. Wi-Fi sinyali zayif. Ana tinitenin, gliclii Wi-Fi sinyali bulunan bir
yerde bulunmasini saglayiniz.

Wi-Fi baglantisi sorunlu. Wi-Fi ayarlarini sifirlayiniz ve mobil

aplikasyonun en giincel striimiini indiriniz. Ardindan Wi-Fi agina
baglanmayi tekrar deneyiniz.

Wi-Fi baglantisi kesiliyor. Yoneltici ayarlari hatali. Destek icin
musteri hizmetlerine basvurunuz
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OLASI SORUNLAR VE COZUMLERI

Sorun

Cozimii

Programlanmis temizlik islemi
gerceklesmiyor.

Sarj seviyesi diistik. Programlanmis temizligin baslamasi igin, sarj
seviyesinin en az %20 olmasi gerekir.

Robot slipiirge, sarj istasyonunda
beklerken enerji tuketir mi?

Robot sliplirge, sarj istasyonunda beklerken ¢cok diistiik
enerji tuketir. Boylece, bataryanin en yiiksek performans
dizeyinde kalmasi saglanir.

ilk ti¢ kullanimda bataryayi 16 saat
boyunca sarj etmek gerekir mi?

Lityum-iyon bataryada hafiza etkisi bulunmaz. Tam olarak sarj
oldugunda derhal kullanilabilir. 16 saat beklemenize gerek
yoktur.

Paspas tertibati su kullanmiyor veya
¢ok az su kullaniyor.

Su haznesinde su kalip kalmadigini kontrol ediniz. Mobil aplikasyonu
kullanarak, su tiiketim miktarini en yiiksek seviyeye ayarlayiniz.
Paspasi, kullanim kilavuzuna uygun sekilde monte ediniz.

Temizlik sirasinda gli¢ yetersiz
kaliyor. Robot siiplrge, sarj olmak
icin sarj istasyonuna déndiikten son-
ra temizlige kaldigi yerden devam
etmiyor.

Ana Unitenin sessi modda bulunup bulunmadigini kontrol ediniz.
Sessiz modda temizlik islemi yapilmayacaktir.

Ana Unitenin manuel olarak sarj istasyonuna yerlestirilmesi durumun-
da, temizlik islemine kaldig1 yerden devam edilmeyecektir.

Kismi temizlikten sonra veya
konumu degistirildiginde,
robot stplrge sarj istasyonuna
dénmuyor.

Kismi temizlik tamamlandiginda veya ana Unite, sarj istasyonun-
dan ¢ok uzaga géturildigiinde, cihaz tarafindan yeni bir harita
olusturulmaktadir. Ana lnite, sarj istasyonuna ¢ok uzaksa kendi
basina ddnemeyebilecektir. Bu durumda, ana tniteyi manuel
olarak sarj istasyonuna géturiniz.

Robot stipurge, temizlik sirasinda
bazi alanlari athyor.

Duvar veya yiikseklik senséri kirli. Yumusak ve kuru bir bezle
sensorleri temizleyiniz.

KULLANIM KILAVUZU
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Model No Alex Laser Pro 1286H Bu cihaz WEEE direktiflerine
Giici 28 W uygun olarak geri déniisiimi olan
tc
— pargalardan olustugu i¢in ¢ope
Gerilim 14,4V atilmamasi gerekmektedir.
Latfen, bu robot stipiirgenin
Batarya 2600 mAh lityum batarya P Y -
geri donlsimini saglamak igin
Net agirlik 2,7 kg Homend Misteri Hizmetleri’'ne
basvurunuz.
Toz haznesi kapasitesi 600 ml
Cap-yiikseklik 330 mm-96 mm ithalatgi / Uretici firma teknik

ozelliklerde haber vermeden

degisiklik yapma hakkini sakli tutar.

Homend Elektronik Day. Tiik. Cihazlari San. ve Tic. A.S.
Cumhuriyet Mah. Yeni Yol 1 Sok. Now Bomonti Apt. No: 2/12
Tel: 08502223245

homend.com.tr
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Size simdi anlatacaklarimiza

kayitsiz kalamayacaksiniz.

Tebrik ederiz, bu Girtinii satin alarak iyi bir hizmet almaya hak kazandiniz. Simdiki adim, birbirimizi

biraz daha iyi tanimak. Turkiye'nin her yerinden, giinin her saati bize ulasabileceginiz telefon numaramiz:

0850 222 32 45. Sizin icin uygun olan en kisa zamanda bize bir telefon agin, trlniinizu kaydedelim.

Boylece sonraki giuinlerde bizi aradiginizda kendinizi tekrar tekrar tanitmak zorunda kalmayin, ayricalikl

hizmetlerimizden yararlanmaya hemen baslayin.

KULLANIM KILAVUZU

GARANTI BELGESI iSTEMEYIZ.

Aldiginiz Homend Grinand,
homend.com.tr 'dan kaydederseniz,size
garanti belgesi dahil hi¢cbir belge sormayiz.
Boylece kutu, garanti belgesi, fis ya da

fatura saklama derdini ortadan kaldiririz.

48 SAATTE COzUM.

Servisimize gelen Grtini en hizli sekilde
saghgina kavusturmak isteriz. Yedek
pargalari depomuzda varsa, kargo teslimat

stresi haric 48 saate sorunu ¢ozeriz.

EVE SERViS UCRETSIZz.

Bir Homend Urininu servisimize ulastirmak
icin 0850 222 32 45 'ten aldiginiz kodla
Urina kargoya verin, servis islemi bittikten
sonra istediginiz yere teslim edelim.

Ustelik kargo ticreti talep etmeyelim.
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You purchased and installed a new
robot vacuum cleaner in your home.
It fit wonderfully. Before testing it,
you may peruse the user manual
that we've meticulously prepared
for you. You will find a wealth of
information for performing your
duties in a more efficient and secure
manner. If you are prepared, begin
meeting Alex Laser.

We attempted to provide as much detail as feasible in
the user manual. Hopefully, only one reading will be
necessary. If you have any questions in the future, you

should keep this guide in a readily accessible location.

ALEX LASER PRO
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BEFORE
FIRST
USE

+ First, read this user manual attentively.

In ten minutes, you will become familiar with your robot vacuum cleaner.
Then, remove the robot vacuum cleaner’s components from their
packaging.

+ At the bottom of your robot vacuum cleaner are values indicating the
acceptable voltage level. Please verify that these values are compatible
with your household power supply.

+ If you notice that any component of your robot vacuum cleaner is
damaged, please call our live support line at 0850 222 32 45 immediately.
When examining the components, please pay special attention to the cable.

+ Your robot vacuum is now ready for use.
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COMPONENTS OF YOUR
ROBOT CLEANER

On-Hold , E—— o Lid

Button
O Laser Head

Charging Dust Bin
Station Return ° Release
Button Button
360° Sensors
Charging
= Electrode
360° Spin © = ; \ ————0 SideBrush
Wheel 2 ¥ <
Battery ©
O Height
Sensor
Drive
Wheel

Rotary
brush

Dust bin
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Charging station Electrical Adapter Water tank

Dust tank Hepa filter (1 pc) Side brush (1 pc)

Robot vacuum cleaner
cleaning brush
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YOU ARE RESPONSIBLE
FOR USING YOUR ROBOT
VACUUM CLEANER
SAFELY. CRITICAL

WARNINGS!

Please read the following safety warnings and
follow all standard safety precautions before
using the device.

Read and keep this user manual carefully.
Failure to comply with the instructions
outlined in this manual may result in device
damage.

Attention

1. Device disassembly should only be

performed by authorized technical personnel.

Itis not advised that users attempt to
disassemble the device on their own.

2. Use only the power adapter supplied by
the device’s manufacturer. Other power
adapters may cause injury to the device.

3. Wet hands should not be used to contact
the power cord, socket, or power adapter.
4. Prevent drapes and similar items from
becoming entangled in the wheels of the
appliance.

5. Keep the device away from cigarettes,

lighters, and other sources of open flame.
40

6. Cleanse the device following charging.

7. Avoid excessively bending the device’s
power cable

8. The appliance is only designated for home
use. Do not utilize the device outside.

9. Avoid sitting on the device.

10. Do not use the device in environments
with high humidity, such as restrooms.

11. Remove breakable items such as glasses
and lamps, as well as objects (e.g., cables,
pieces of paper, etc.) that may tangle with the
side brush and obstruct the suction channel,
prior to operating the device.

12. Do not position the device in locations
where it could easily fall, such as on tables or
chairs.

13. Before using the device, ensure that the
power adapter is securely inserted into the
wall outlet. If the adapter is not inserted into
the outlet, the battery of the device may be

compromised.
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14. Warn the people in the environment
where the device will operate in advance to
prevent them from stumbling over it.

15. When the device’s dust container is full, it
must be emptied before continued use.

16. Ensure that the ambient temperature in the
area where the device will operate is between
0°Cand 40°C.

17. Do not use the device in environments
with extremely high temperatures.

18. At the conclusion of the device’s useful
life, remove the battery before discarding it.
19. Before detaching the battery, make sure
the device is disconnected from the power
source.

20. Ensure that used batteries are recycled
correctly

Warnings

1. Yal. Use only the manufacturer-supplied
original rechargeable battery and charging
station. Do not utilize standard batteries in
the device. See “Product Specifications” for
battery specifications.

2. Do not use the device in the presence of
open flames or fragile objects.

3. Do not use the device in environments that
are excessively hot (over 40°C) or extremely
cold (below 0°C).

4. Stay away from the device’s moving
components.

5. Do not use the device on wet ground.

USER’S MANUAL

6. Do not use the device to clean stones or
paper that could cause blockage.

7. Do not use the device to sanitize
combustible substances, including gasoline
and printer toner.

8. Do not use the device to clean lighted
cigarettes, lit matches, hot ashes, or other
flammable objects.

9. Do not obstruct the device’s suction port
with any object. If the vacuum cleaner nozzle
is obstructed, do not operate the device.
Dust, fibers, hair, and other impurities that
may accumulate in the vacuum cleaner nozzle
must be removed to ensure a problem-free
airflow.

10. To avoid injury, handle the power cord

of the device with care. Do not pull the cable
to relocate the charging station or device.

Do not allow the power cord to become
entangled in the door, rubbed against
pointed corners, or passed over by the
appliance. Keep the cord away from sources
of heat.

11. Do not use the charging station if it is
damaged.

12. Even if the device is severely damaged, do
not dispose of it via combustion. If the battery

is exposed to flame, it may ignite.
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Application Icons and Commands

Icons and Functions

Whole house cleaning: The robot vacuum cleaner will scan the area with its sensors, creating a

map of your property and planning the optimal cleaning route automatically.

Designated area cleaning: On the application’s map, you can designate a specific area to be

cleaned. The robot vacuum cleaner will automatically clear the specified area.

Spot cleaning: You can specify a location on the map to be cleansed on the application’s
interface. The robot vacuum cleaner will automatically go to this location and clear the
surrounding 1,6 m 1,6 m area. You can press and drag your finger across the map to identify the

cleaning location.

Selected area cleaning: After the robot vacuum cleaner has mapped your entire home, you can

select one or more areas for additional cleaning via the app.

S}

This function allows you to specify the areas that should not be cleansed.

Return to the charging station: When this icon is illuminated continuously, the robot vacuum
cleaner will automatically return to the charging station and charge itself. When the icon begins

to flash, the vehicle will cease its approach to the charging station.

Scheduled cleaning: Using the application, you can schedule cleanings at your convenience,

seven days a week, twenty-four hours a day.

42
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charging station
button

Button Duty Function Operation
Hold down this icon to Turn on the device by pres-
power on the device. sing and holding the button
for 3 seconds
Hold down this icon to Turn off the device by
power on the device. pressing and holding the
button for 3 seconds
On/off Button - -
This button is used to plot | Hold the button down for
out the cleaning route. three hundred milliseconds.
This.bu'ttf')n ac.tivates the Hold the button down for
device’s inactive mode. three hundred milliseconds.
Button Duty Function Operation
This button is used to
restore the device to the | Hold the button down for
charging station. three hundred milliseconds.
Return to

Press this button again
to halt the device from
approaching the
charging station.

Hold the button down for
three hundred
milliseconds.

®

Wi-Fi button

Fast Wi-Fi connection (EZ
mode)

Hold the button down for
three seconds.

Port mapping
(AP mode)

Hold the button down
for six seconds.
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DUST HOUSING, WATER TANK AND MAT

Hepa filter O———

Pre-filter

Dust bin
metal plate
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HEPA filter

C cover

Dust bin
conductive
part

Dust bin side
cover

—O O Signal indicator
light

O Power cable entry

—O waterfiller neck

O Water tank

O Mat
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Preparation Procedures
Remove the protective film
Remove the protective film from the main unit

prior to use.

Charging the Main Unit

1. Place the charging station on a flat surface
by the wall. Do not keep any objects in the 0.5
m area on both sides of the charging station

and the 1.5 m area in front of it.

2. Plug the charging station in.
3. Install the side brushes on the left and right

sides .

USER’S MANUAL
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4. Place the main device in the charging station. During

the charging process, the indicator light will flicker; once
charging is complete, it will illuminate continuously.
Approximately 6.5 hours are required to completely charge
the main unit. During the cleaning process, the main unit will
automatically check its charging status; if the charge level is
insufficient, it will transition to “return to charging station”
mode and return to the charging station to be charged. You
can manually activate the “return to charging station” mode
to charge the device by selecting the “return to charging

station” command within the application.

Note:
The charging station should not be installed in a highly

reflective area with direct sunlight or near mirrors.
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Before using the unit for the first time, thoroughly charge it

so that it can operate for an extended period of time without
requiring recharging. This procedure will take approximately
6.50 hours to complete.

To ensure that the charging process occurs safely and that the
damp mop does not cause damage to the floor, remove the
water tank before the primary unit begins charging. Before

initial use, fully charge the unit.

USING THE DEVICE

Turning the device on and off

Press and hold the device’s On/Off switch. The power
indicator light will illuminate, and the vacuum cleaner will
enter dormant mode. By depressing the button while the
robot vacuum cleaner is stationary, you can switch off the
device and halt the current cleaning process.

Tip: Itis not possible to switch off the robot vacuum cleaner

while it is charging.

Starting the cleaning process

To initiate the cleaning procedure, press the On/Off switch.
Following a scan of the area, the robot vacuum cleaner will
plan its cleaning route based on the map it has created and
clean various areas individually. In each area, it will first
clean along the wall, then use zigzag motions to clean the

remainder of the area routinely and efficiently.
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Area 1: Area cleaned 2: Cleaning on
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Area 4: Area to be Cleaned 2: being cleaned

Tip:

1. The robot vacuum cleaner will not
begin cleaning if the charge level
is too low. Ensure that the device
is charged prior to beginning the
cleansing procedure.

2. Before cleaning, remove all
cables from the floor, including
the power cable for the charging
station. Otherwise, the robot
vacuum cleaner may become
entangled in the cables and
disconnect other devices or cause

damage to the cables and devices.
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3. The robot vacuum cleaner will
clear the area twice if it is less than 2

square meters.

4. If the charge level drops below
the minimum requirement during
the cleaning process, the main
unit will autonomously return to
the charging station and recharge
itself. When the battery reaches

a sufficient charge level, it will
autonomously return to the point
where the cleaning process was
interrupted and resume cleaning
(assuming the cleaning resume

function has been activated).

Putting the cleaning procedure on
hold

During the cleaning process, if you
need to add water to the water
tank or wash the mop, you can

halt the process by pressing the
on/off button. You can continue
cleaning by pressing the on/off
button again, or you can let the
robot vacuum cleaner abandon its
current cleaning task and return to
the charging station by pressing the
on/off button.
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If the robot vacuum cleaner needs
to return to the charging station to
recharge when the cleaning process
is interrupted, the current cleaning
task will be terminated.

Switching to sleep mode

If the device is left unattended for 10
minutes, the robot vacuum cleaner
will automatically go into sleep
mode and the power indicator light
will flash every few seconds.

In sleep mode, the robot vacuum
cleaner can be roused by tapping
any button.

Tip:

+ While the robot vacuum cleaner is
charging in the charging station, it
will not enter sleep mode.

+ When the robot vacuum cleaner
has been in sleep mode for 12
hours, it will automatically power
off.

USING THE DEVICE

Charging the robot vacuum

cleaner Automatic mode: When
the cleaning process is complete,
the robot vacuum cleaner will
automatically return to the charging
station to recharge.

Manual mode: When the robot
vacuum cleaner is interrupted, you

can activate the “return to charging

USER’S MANUAL

station” mode by pressing the
button.

Throughout the charging process,
the power indicator light will blink
frequently.

Tip:

If the robot vacuum cleaner cannot
locate the charging station, it will
return to its beginning position. In
this circumstance, the robot vacuum
cleaner must be manually placed on
the charging station.

Error status

If an error occurs while using the
robot vacuum cleaner, the power
indicator light will begin swiftly
flashing red and a voice message
will be played. See the section titled
“Troubleshooting” for information
on how to resolve the issue.

Tip:

+ In the event of an error, the robot
vacuum cleaner will enter sleep
mode after 10 minutes if no action

is taken.

+ In case of error, if the robot
vacuum cleaner needs to return to
the charging station to recharge,
the current cleaning task will be

stopped.
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Reset Wi-Fi settings

If your mobile device cannot
connect to the robot vacuum
cleaner due to changed router
settings or a forgotten password,
you will need to reconnect the robot
vacuum cleaner to your mobile
device by following the Wi-Fi
connection instructions.

Tip:

If the robot vacuum cleaneris in
standby mode for more than 2
minutes, Wi-Fi will be automatically
disabled. To re-establish
connectivity between the robot
vacuum cleaner and your mobile

device, reset the Wi-Fi settings.

SPOT CLEANING

Using the mobile app, you can
specify a specific clearing location
on the map. In this case, the robot
vacuum cleaner will automatically
plan the necessary route and travel
to the designated location. If you
designate a target location in the
application while the robot vacuum
cleaner is in standby or pause mode,
the 1.6m x 1.6m area encompassing
the designated location will be

cleaned.
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When cleansing is complete,

the robot vacuum cleaner will
automatically return to its original
location and cease operation.

Tip:

When the spot cleaning function is
activated while the robot vacuum
cleaneris in pause mode, the

cleaning procedure will be halted.

1,6 m

1,6m

N N N Y N
W N NS NS N\
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Limiting space or creating virtual walls

You can create a confined space or virtual walls for the robot vacuum cleaner
using the mobile app. When the appropriate settings are applied, the robot
vacuum cleaner will not enter or exceed the virtual walls when cleaning.

Tip:

+ Before using this function, you must activate the robot vacuum cleaner’s map
save mode in the mobile application.

+ This function should only be used to section off cleaning areas and not to
prevent the robot vacuum cleaner from accessing hazardous areas.

+ In the event that the robot vacuum cleaner is relocated or significant physical
modifications are made to the area, the map will become invalid and the virtual

wall or restricted area parameters may be lost.

Real-time map update Multilingual sound pack download
Y-shaped mopping Silent mode
Display of virtual wall and Map management : Display
restricted space settingsin of settings virtual wall and
cleaning log restricted space
Manual Control Software update
Volume adjustment Robot vacuum cleaner positioning
Application customized mode: Add space separation, space
specify whether to clean the integration, space restore, map
floor according to the general load interaction prompt and add
cleaning policy or room-based sync pass or fail prompt

cleaning policy

Room-based cleaning policy You can use the mobile app

(1) Cleaning sequence to choose Silent, Standard or

(2) Number of cleaning Powerful mode. Standard mode is
(mopping) selected by default.

(3) Fan speed

(4) Water tank capacity
USER’S MANUAL
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USING THE DEVICE

Selected area cleaning

Using the mobile application, you can specify one or more cleaning areas. The robot
vacuum cleaner will be able to clean one or more rooms based on the application map you
designate.

Tip:

+ Before using this function, you need to activate the map save mode for the robot vacuum
cleaner in the mobile application and the robot vacuum cleaner must have already created a
cleaning map.

+ When the cleaning process begins, the robot vacuum cleaner may move outside the

selected area. Ensure that there are no obstructions surrounding the selected area

Scheduled cleaning
The time for cleaning can be specified using the mobile application. The robot vacuum
cleaner will automatically begin cleaning and return to its charging station at the

predetermined time.

Planned area cleaning

Using the mobile application, you can plan a cleansing area. The robot vacuum cleaner will
begin cleaning based on the area you've designated in the mobile application.

Tip:

Once the cleaning procedure has begun, the robot vacuum cleaner may move outside the

designated area. Ensure that there are no obstructions surrounding the selected area.

Cleaning Mode

You can choose between Energy-saving, Standard, and Powerful cleaning modes using the

mobile application. The device will operate in Standard mode if no configurations are made.
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Resumed Cleaning

After enabling the resumable cleaning function, it will be activated automatically if the
cleaning task is not completed and the battery power is low and no other settings are in
place. When the DND mode is activated in the app, the robot vacuum cleaner will not
resume cleaning. If you use the app or press other controls while the robot vacuum cleaner
is performing the resumed cleaning function, the resumed cleaning will fail. If the vacuum
cleaner cannot reach the cleaning area because of a closed door or a high threshold, the

resumable cleaning function will be affected.

Silent mode
During the specified period of silence, the robot vacuum cleaner will not automatically
begin cleaning and will not play a voice message. The indicator lamp for power will

illuminate. Using the mobile application, you can disengage silent mode or modify its hours.

Using the water tank

+ The mat function should not be used on carpets.

+ After mopping the floor, empty the water tank without delay and remove the mop.
1. Add water.

2. Attach the mop to the robot vacuum cleaner.

3. Attach the water tank to the robot vacuum cleaner and start the mopping process.

Maintenance Operations - Dust Bin

Regular maintenance

To achieve the best cleaning results, sanitize and maintain the main unit in accordance with
the following schedule. Determine the frequency of cleaning and maintenance based on

your usage patterns.
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Recommended cleansing and upkeep schedule:

Part Cleaning Interval Replacement Interval
Filter Once a week Once every six months
Rotary brush Once a week Once every 6 to 12 months
Side brush Once a month Once every 3 to 6 months or
when visible damage
occurs
Rotary brush Once a month Once every 3 to 6 months or
cover when visible damage to the
silicone strip on the rotating
brush cover occurs
Sensor Once a month
Charging electrode Once a month
360° rotation
Once a month
Wheel

1. To remove the dust bin, press down the button on the dust bin.

2. Open the side cover of the dust bin.

3. Empty the dust and dirt accumulated in the bin.
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4. Open the HEPA filter cover.

5.Remove the HEPA filter and pre-filter. Beat the HEPA filter to remove the dust on it.

Maintenance Operations - Dust Bin

6. Wash the pre-filter.

7. Clean the dust bin by wiping it with a cloth. Do not wash the bowl in water
8. Let the dust container and filters dry and always keep them dry for a long service life.
Note: It is recommended to wash the pre-filter every 15 to 30 days. The maximum service

life of the HEPA filter is 6 months.

+ Place the pre-filter and HEPA filter back on the dust bin.

Note: 1. Before installing the filters, make sure that the pre-filter and HEPA filter are dry.
+ Do not expose the pre-filter and HEPA filter to direct sunlight.

+ Close the dust bin cover and reattach the dust bin to the main unit.

Not: Do not wash the dust container in water.
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Maintenance Operations - Water Tank

and Mop

1. Disassemble the water tank

Maintenance Operations - Rotary Brush

and Side Brush

1. Clean the rotating brush.

2. Open the rotating brush cover.

3. Remove the rotating brush.
4. Use a suitable tool to remove tangled
hairs.

5. Clean the side brushes.

4. Clean the mop. Parts Maintenance - Charging electrode,
height sensor, drive wheel and 360°
Nlll rotation wheel
o
QQ\ /I. /o 1. Clean the charging electrode.

2. Clean the drive wheel and the 360°

Q rotation wheel.

3. Clean the height sensor.

6. Dry the water tank by letting it sit or

airdry.
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Connect to your Alex Laser Robot Vacuum cleaner with
Homend Smart App

SETUP

1. Before using the robot vacuum cleaner, remove the cables on the floor and any objects that
can be sucked up by the robot vacuum cleaner, as well as any objects that can easily topple
over or break, valuable items, and objects that can pose arisk in the event of an impact. To
avoid injuries and potential property damage, avoid tripping over or striking the robot vacuum
cleaner.

2. Avoid using the device on moist terrain. Otherwise, the device’s fan may be damaged,

which will negatively impact the device’s performance.

Connect Your Robot Vacuum cleaner with Homend Smart App

5 . 09:47 =] i LTEC )
1:19 wilac @) <« App Store o LTECC < App Store
< Ara < <
Homend Smart
Homend HOMEND ELEKTRONIK DAYANIKLI Kaydol Parolayi Ayarla
TUKETIM CIHAZLARI SANAYI VE.
Smart
L ioin o
Use 6-20 characters with a mix of letters and numbers
3,8 4+ = =
ok ki Yas Yasam Tarzi  HOMEND E

SEtes . " : i
ROBOT SUP( Kabul ediyorum Hizmet Sézlegmesi ve Gizlilik

LIDAR TEKNOLC Politikasi

Ho
Smart

LDAR teknolojisiyie:
Kusursuz haritas

Kiigiik ev
aletleri igin
bilyiik bir kolaylik.

S% o

Step 1: Download “HOMEND  Step 2: Register for Step 3: Create a
SMART APP” to your mobile  the application and password for our
device. You can download the enter the verification application account.
application from the code notified to you via

App Store or Google Play. e-mail.
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Cihaz Ekle

Tap + to add a smart device.

[ Anladm

Step 4: To connect

your robot vacuum
cleaner to your mobile
device, you must first
activate the Wi-Fi
connection by tapping Step 5: Add your

and holding the Wi- device from the add

Fi button for three device button..
seconds while the

robot vacuum cleaner

isin its charging

station.

USER’S MANUAL
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< Manuel Olarak Ekle  Otomatik tararr =3
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@ D
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(Wi-Fi)
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ALEX POWER cooLToUCH ROYALTEA

HEATROW COFFEEBREAK WEBODY

L

B |
OZON  OZoNWO  OZONEDUOPRO

[

|

AIRFRYDAY Didier

oA WiF)

Step 6: Select your device from
the relevant screen. Activate the
bluetooth and location functions
of your mobile device. The robot
vacuum cleaner will use the
bluetooth connection whenever
possible to perform the setup
process and connect to your

mobile device.
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09:38 7 .

)
L]

iptal

Select 2.4 GHz Wi-Fi Network and
enter password.

If your Wi-Fi is 5GHz, please set it to be 2.4GHz.
Ortak Router ayar ydntemi

X 5Ghz

v Wi-Fi - 2.4Ghz

= krc-guest

& jeieidis

ileri

Step 7: Ensure the Wi-Fi

is 2.4GHz Wi-Fi before
configuring the network.
HOMED SMART displays
the Wi-Fi network name

to which your mobile
device is connected. Verify
that the desired mobile
network is displayed on the
screen and enter the Wi-Fi
network’s password to

connect.
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171 wil@ @) 09:38 7
iptal Hotspot Dagitim Agi (AP Mod) iptal

once cihazi sifirlayin

Giig, onay géstergesi yanip sénme

Cihazlar sifirlaniyor >

Telefonun Wi-Fi baglantisini cihazin

etkin noktasi ile yapin

1.Telefon, agagida gosterilen etkin

noktaya baglandi

v SmartLife-XXXX

2. Uygulamaya déniin ve cihaz eklemeye

devam edin

Yerel Ag ErigimiErigim etkinlegtiriimediginde

cihaz baglanamayabilir.

onay 151§1 yavasga yanip soner

Baglan‘a gidin

Step 8: Select the ap
mode from the Mode drop-
down menu, verify that

the confirmation light is
blinking slowly, and select
the Next button. Click go
to connect on the resulting
page, then locate the
unencrypted hotspot with
the prefix SmartLife-XXXX
in the Wi-Fi list and press to

connect.
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Iptal

Cihaz ekleniyor...

Wi-Fi Wi-Fi sinyalinin iyi oldugundan emin olun

SmartLife
Gizlilik Uy

puhu
Royallace

Diger...

Adlara Katilmadan Sor

Erisim Noktasina Otomatik Katil 01:55

@

Cihazlari
tarayin.

Step 8:Upon completion of the
connection procedure, you can
return to the Homend Smart
Application and view the product
connection page. The device can
then be added and paired with
the app.
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Tamamlandi

Eklendi.

oM Alex Laser

~—" Cihaz baganyla eklendi

Step 9: Your connection has
been successfully created.

If you failed to establish

a connection: Make sure
you meet the Wi-Fi setup

requirements.
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TROUBLESHOOTING
If an error occurs while using the robot vacuum cleaner, the power indicator light will begin
swiftly flashing red and a voice message will be played. In this case, you can utilize the

information in the table below to attempt to resolve the issue.

Error Reporting

Solution

Error 1: Laser head is closed or
stuck; Please check.

The laser distance measuring sensor is blocked and stuck by a
foreign object. Remove the unwanted object. If this is not feasible,
relocate the robot vacuum cleaner and restart it in a new location.

Error 2: Crash sensor stuck;
Please check.

The device buffer has become jammed. Remove the foreign
object by tapping the bumper several times in a soft manner.
If no foreign object is detected, relocate the robot vacuum
cleaner to a new location and restart it.

Error 3: Right wheel stuck in the air;
take the robot vacuum cleaner to
another location and start it again.

The wheel is in the air. Relocate the robot vacuum cleaner to
anew location and restart it.

Error 4: Height sensor is turned off;
check and clean.

The mainnit is suspended. Move the robot vacuum cleaner to
a new location and then restart it. This error may also occur if

the height sensor is extremely soiled. Wipe down the height

sensor.

Error 5: Side brush stuck; clean the
side brush.

The side brushes may become entangled with foreign ob-
jects. Separate and thoroughly clean the side brushes

Error 6: Right/left wheel stuck; clean
the right/left wheel.

Wheels can become entangled with foreign objects.
Remove debris from the wheel and restart the robot vacuum
cleaner.

Error 7: Robot vacuum cleaner stuck;
free the robot vacuum cleaner from
the stuck place.

The main unit can become stranded in any location.
Remove any obstructions surrounding the main unit.

Error 8: Low charge; charge the
robot vacuum cleaner.

The battery is drained. Before using the autonomous vacuum
cleaner again, it must be charged.

Error 9: Charging problem; Please
check.

The battery temperature is excessively high or low. When the
battery temperature has returned to normal, the robot vacuum
cleaner may be utilized.

Error 10: Wall sensor turned off;
Please check.

The wall sensor was covered with dust. Wipe clean the wall
sensor

Error 11: Bad ground; take the robot
vacuum cleaner to another location
and start it again.

After running, the robot vacuum cleaner loses its balance. Trans-
fer the robot vacuum cleaner to a horizontal surface and restart it.

Error 12: Laser top cover is stuck or
closed; Please check.

The laser pressure sensor is obstructed or subject to weight. Move the
robot vacuum cleaner to a new location and then restart it.

ALEX LASER PRO
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TROUBLESHOOTING

Error

Solution

The device does not work.

The battery capacity is inadequate. Place the robot vacuum cleaner
in the charging station and charge it prior to use.

The battery temperature is excessively high or low. Use the robot
vacuum cleaner at temperatures between 0 and 40 degrees
Celsius.

The device is not being charged.

No electrical outlet is connected to the recharge station.
Verify that both extremities of the charging cable are
securely connected. The charging station and the main unit
are not making appropriate contact. Clean the contact point
of the charging station and the charging point of the robot
vacuum cleaner. Verify that the charging station indicator
lightis illuminated.

Charging is very slow.

When the ambient temperature is excessively high or low, the
main unit will slow down charging to extend battery life. The
charging contacts are contaminated. Wipe the contacts clean
with a dry cloth.

Main unit does not return to
charging station

There are too many obstructions near the charging station. Place
the charging station in an area free of obstructions. The distance
between the main unit and the charging station is too great. Bring
the main unit to the charging station.

The device is acting abnormally.

Turn off and on the robot vacuum cleaner.

Unusual noise occurs during the
cleaning process.

The rotating brush, side brushes, or drive wheel became
entangled with foreign objects. Stop the robot vacuum cleaner
and sanitize these components. The 360-degree rotation wheel
is covered with grime or foreign objects. Using a screwdriver,
unscrew it and cleanse it.

The cleaning performance is low
or the cleaned dirt is spilled on the
floor again.

The dust container is full. Clean the dust bin.
The filter is clogged. Clean the filter. Foreign objects are entan-
gled in the rotating brush. Clean the rotating brush.

Unable to connect to Wi-Fi network.

Wi-Fi functionality is not enabled. Reset the wireless network
connection and attempt again.

Weak Wi-Fi signal. Ensure that the main unit is situated in an area
with a robust Wi-Fi signal.

Wi-Fi connectivity poses problems. Reset the Wi-Fi settings and
download the most recent mobile app version. Then attempt to
reconnect to the Wi-Fi network once more.

Wi-Fi disconnects. The router settings are incorrect. Contact
customer service for Support
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TROUBLESHOOTING

Error

Solution

Scheduled cleaning does not
take place.

The charge is insufficient. To initiate scheduled cleansing, the
charge level must be at least 20%.

Does the robot vacuum cleaner
consume energy while waiting at
the charging station?

As it waits at the charging station, the robot vacuum cleaner
utilizes very little energy. This assures the battery’s continued
peak performance.

Is it necessary to charge the battery
for 16 hours for the first three uses?

The lithium-ion battery does not have a memory effect. When
completely charged, it can be used immediately. There is no
need to wait for 16 hours.

The mop assembly uses no or very
little water.

Determine whether any water remains in the water reservoir. Set the
maximum quantity of water consumption using the mobile
application. Install the mat according to the manual’s instructions.

Insufficient power during cleaning.
After returning to the charging sta-
tion to recharge, the robot vacuum
cleaner does not continue cleaning
from where it left off.

Check if the main unit is in silent mode. Cleaning will not be per-
formed in silent mode.

The cleaning procedure will not resume if the main unit is manually
inserted in the charging station.

The robot vacuum cleaner does
not return to the charging station
after partial cleaning or when its
position is changed.

When partial cleaning is complete or when the main unit is
moved too far from the charging station, the device generates
anew map. The main unit cannot return on its own if it is too far
from the charging station. In this circumstance, manually trans-
port the main unit to the charging station.

The robot vacuum cleaner skips
some areas during cleaning

The height or wall sensor is soiled. With a gentle, dry cloth, wipe
down the sensors.

KULLANIM KILAVUZU
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Model No

Alex Laser Pro 1286H

Power 28W

Voltage 14,4V

Battery 2600 mAh lityum batarya
Net weight 2,7kg

Dust bin capacity 600 ml

Diameter-height 330 mm-96 mm
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Sie haben Ihren neuen Saugroboter
gekauft, Sie stellen es zuhause an
lhren Platz. Es passt sehr.

Am besten, wenn Sie wollen,

bevor Sie Ihren Saugroboter
testen, schauen Sie sich die
Gebrauchsanweisung an den wir
sorgfaltig fur Sie vorbereitet haben.
Sie werden feststellen, dass es
viele Informationen gibt, dass lhre
Arbeit viel praktischer und sicherer
ermoglicht.

Wenn Sie bereit sind, fangen Sie an
Alex Laser kennen zu lernen.

Lesen ausreicht. Nur fiir den Fall, dass lhnen etwas

ALEX LASER PRO auffallt, empfehlen wir lhnen, dieses Handbuch an einem

Ort aufzubewahren, an dem Sie es leicht finden kénnen.

In der Gebrauchsanweisung haben wir versucht, alles so

klar wie méglich zu schreiben. Wir hoffen, dass einmaliges
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VOR DEM ERSTEN
GEBRAUCH

+ Lesen Sie zuerst diese Gebrauchsanweisung griindlich durch,

Sie werden |hren Saugroboter schon in 10 Minuten kennenlernen.

Nehmen Sie dann die Teile Ihres Saugroboters aus ihrer Verpackung.

+ An der Unterseite lhres Saugroboters befinden sich die fur den Gebrauch
geeignete Werte des Spannungsebene. Bitte kontrollieren Sie diese Werte
an lhrer Haupt Elektrizitat Netz, schauen Sie, ob es geeignet ist.

+ Falls Sie feststellen, dass irgendein Teil Ihres Saugroboters beschadigt
sind, rufen Sie uns in diesem Fall bitte (iber unsere Live-Support-Line unter
0850222 32 45 eingehend an.

Bitte seien Sie bei der Uberpriifung von Teilen besonders vorsichtig mit

dem Kabel.

+ |hr Saugroboter ist jetzt einsatzbereit.
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IHRE SAUGROBOTER
ERSTELLT SICH AUS
WELCHEN TEILEN?

Wifi
Schalter
Ein-/u.
Warte-
Schalter

Laser Kopf

Zurick an die Entriegelungs-
Ladestation g 9
taste fur
Schalter

Staubbehalter
360° Sensor —~— o — :

Ladeelektrode

360° 7 WO ———O Seiten
Drehrad ’ 3 Biirste
Batterie ©
O Héhen
Sensor
o Antriebs-
rad

Drehbirste

Staubbehalter
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=

Ladestation Elektrik Adapter Wasserbehalter

Staubbehalter Hepa Filter (1 Stiick) Seitenbiirste (1 Stiick)

Saugrobot
Reinigung-Pinsel
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ES LIEGT IN IHREN
HANDEN, IHREN
SAUGROBOTER SICHER
ZUBENUTZEN. WICHTIGE
WARNHINWEISE!

Bevor Sie das Geréat verwenden, bitte

Lesen Sie die folgenden Sicherheitshinweise
und halten Sie alle iblichen
Sicherheitsvorkehrungen ein.

Lesen Sie diese Gebrauchsanweisung
sorgfaltig durch und

bewahren Sie diese fir spatere Fragen auf.
Wenn Sie nicht gemaB den

Anweisungen handeln, welche in dieser
Gebrauchsanweisung

stehen kénnen Sie lhren Gerat Schaden
hinzufiigen.

Achtung

1. . Es wird empfohlen, dass das Gerat nur
von autorisiertem Technischen Fachpersonal
demontiert wird. Benutzer diirfen es nicht mit
eigenen Mitteln zerlegen.

2. Bei dem Gerat darf nur vom Hersteller
bezogene elektrische Adapter verwendet
werden. Mit anderen elektrischen Adaptern
kann das Gerat beschadigt werden.

3. Berilihren Sie die Steckdose nicht mit

73

nassen Handen mit Kabel und Adapter.

4. Vermeiden Sie, dass die Gardinen und
ahnlichen Artikeln in die Rader des Gerats
treten.

5. Halten Sie das Gerat fern vom
Flammenquellen wie bei brennenden
Zigaretten, Feuerzeugen und anderen.

6. Reinigen Sie das Gerat nach dem Aufladen.
7. Vermeiden Sie Biegung des Netzkabel
und stellen Sie keine schweren oder scharfen
Gegenstande auf das Gerat

8. Das Geratist nur zur Verwendung im
privaten Haushalt bestimmt. Verwenden Sie
es nicht an offenen Bereichen.

9. Setzen Sie sich nicht auf das Gerat.

10. Verwenden Sie das Gerat nichtin sehr
feuchten Umgebungen wie Badezimmern.
verwende nicht.

11. Vor dem Starten des Gerates die Glaser
und zerbrechliche Gegenstande wie Lampen,
die zur Seitenbiirste zirkulieren und den

Saugkanal verstopfen kénnen
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sowie Gegenstande (Kabel, Papier Stiicke,
Gardinen usw.) von der Umgebung
fernhalten.

12. Stellen Sie das Gerat nicht auf einem Tisch
oder Stuhl wo es leicht herunterfallen kann
13. Bevor Sie das Gerat benutzen, Gberprifen
Sie sorgfaltig, dass der Adapter in die
Steckdose eingesteckt ist. Falls der Adapter
nicht in die Steckdose eingesteckt ist, kann
der Batterie beschadigt werden.

14. Personen in der Umgebung vorwarnen,
damit sie nicht Giber das Gerat stolpern.

15. Wenn der Staubbehalter des Gerats

voll ist, entladen Sie das Geréat bevor Sie es
weiterverwenden.

16. Stellen Sie sicher, dass die
Umgebungstemperatur an dem Ort, an dem
das Gerat verwendet wird zwischen 0 °C und
40 °C liegt.

17. Verwenden Sie das Gerat nicht in
Umgebungen mit sehr hohen Temperaturen.
18. Wenn das Gerat am Ende seiner
Nutzungsdauer ist. Bei Entsorgung des Gerats
demontieren Sie die Batterie.

19. Stellen Sie vor dem Abklemmen der
Batterie sicher, dass das Gerat nicht mit einer
Stromquelle versorgt ist.

20. Seien Sie sicher bei Entsorgung von
Altbatterien, dass fachgerechtes Recycling

gemacht wird.

Warnungen

BENUTZERHANDBUCH

1. Nur vom Hersteller gelieferte Original Akku
und Ladestation nutzen.

Verwenden Sie keine nicht rechargable
Batterien. Fur Batterie

Technische Daten siehe ,,Produkttechnische
Spezifikationen”.

2. Verwenden Sie das Gerat nicht in
Umgebungen von offenen Flammen und
zerbrechlichen Gegenstanden.

3. Verwenden Sie das Gerat nicht in
Umgebungen von extremer Hitze (iber 40°C)
und extremer Kalte (unter 0°C).

4. Sich an die bewegenden Teile nicht nahern.
5. Verwenden Sie das Gerat nicht auf nassem
Boden.

6. Schitzen Sie das Gerat bei
Reinigungsgegenstanden wie Stein- und
Papierstiicken,

die Verstopfung die verursachen kénnen.

7. Verwenden Sie das Gerat nicht bei
Reinigung von Kopierer Toner, Benzin und
Drucker

Gegenstanden welche brennbar sind.

8. Verwenden Sie das Gerat nicht, bei
Reinigung von brennender Zigarette,
brennendes Streichholz, heiBe Asche die
einen Brand verursachen kénnen

9. Blockieren Sie die Saugdiise des Gerats

nicht mit Gegenstanden.
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Bei Verstopfung der Saugduse Betreiben Sie Verhindern, dass das Gerat tiber die

das Gerat nicht, flr ein Elektrokabel lauft.

reibungsloser Ablauf von Staub, Fasern, Netzkabel von Heiz-Quellen fernhalten.

Haare, die sich in der Saugdiise ansammeln

kénnen

Schadenfall

von ahnlichen Gegenstanden entfernen. 12. Verbrennen vom Gerat auf keinen Fall

10. Um Schaden am Gerat zu vermeiden,

schonend bei Manipulationen am Kabel

Gerat oder Ladestation. kann die Batterie explodieren.

Ziehen Sie nicht an das Kabel, um es zu

bewegen. Elektrokabel von Einklemmung

oder Reibung an scharfe Ecken schiitzen.

Anwendungssymbole und Befehle

Symbol und Funktionen

l Reinigung des ganzen Hauses: Der Saugroboter scannt den Bereich durch seine Sensoren und
‘Iﬂ\z abbildet und plant automatisch und erstellt das beste geeignete Reinigungsroute auf der Karte.
. -7 Gekennzeichneter Reinigungsbereich: Sie kénnen den Bereich, der gereinigt werden soll auf der
Y s Karte erstellen. Der Saugroboter fahrt automatisch in diesen Bereich und reinigt es.

Auswahl das Punktfeuer Reinigung: Sie kdnnen den Bereich, der gereinigt werden soll auf der
Karte erstellen. Der Saugroboter fahrt automatisch in diesen Bereich und geht zum Punktfeuer
reinigt 1,6mx1,6 m breiten Bereich. Sie konnen die Stelle in der App hinzufigen, indem Sie lhren

Finger auf der Karte anschieben.

Gekennzeichneter Reinigungsbereich: Nachdem Sie die Reinigungsbereich Karte Ihrer Wohnung
von lhrem Saugroboter erstelltist, kdnnen Sie zusatzliche Reinigungsstellen eins oder mehrere

festlegen.

Mit dieser Funktion kénnen Sie Bereiche angeben, die nicht gereinigt werden sollen.

Zuriick zur Ladestation: Wenn dieses Symbol konstant leuchtet, wird der Saugroboter
automatisch zur Ladestation gehen und sich laden. Wenn das Symbol zu blinken beginnt, stoppt

seine Bewegung in Richtung der Station.

Geplante Reinigung: Sie kénnen {iber die App innerhalb von 7 Tagen/24 Stunden in beliebig

gewdlinschte Zeit die Reinigung durchfihren.
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11. Verwenden Sie die Lade-Station nicht bei

vornehmen, selbst wenn es stark beschadigt,

ist nicht entsorgen. Bei Flammeneinwirkung




Taste Arbeitsart Funktion Funktionsbetrieb
Um das Gerat Zum Offnen des Gerats
einzuschalten die Taste 3 sekundenlang
halten Sie die Taste dricken.
gedrickt. Zum SchlieBen des
Um das Gerat Gerats die Taste 3
olii auszuschalten kundenl driicken.
© n.en/ halten Sie die Taste sexundeniang dracken
SchlieBen gedriickt.
Fir Planung der Reinigun- | prijcken Sie die Taste 300
gsroute diese Taste zu Millisekunden.
driicken.
Um das Gerat auf Standby | picken Sie die Taste 300
zu bekommen diese Taste Millisekunden.
driicken.
Taste Arbeitsart Funktion Funktionsbetrieb

Zurick an die
Ladestation

Dricke die Taste, um das
Gerat an die Ladestation
zurickzubekommen.

Driicken Sie die Taste 300
Millisekunden,

Um das Gerat, dass sich

Driicken Sie die Taste 300

Taste an Richtung Ladestation [ millisekunden
bewegt, zu stoppen
drlcken Sie die Taste
erneut.
Schnelle WLAN-Verbin- Dricken Sie die Taste 300
dung (EZ Millisekunden.
@ Wi-Fi Taste Modus)
Baglanti noktasi Driicken Sie die Taste
eslestirme (AP 3 Sekunden,
modu)
BENUTZERHANDBUCH
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STAUBBEHALTER, WASSERTANK UND MATTE

Hepa filter O——

HEPA filter
—© deckel
Vordere  O—

Filter
Staubbehalter

Staubbehaltero—| leitfahigesteil

Metallplatte

——O Staubbehalter

—0O Signal-Kontrollleuchte

Stromkabeleinfiihrung

L0 Wassereinfillstutzen

O Wassertank
O Matte
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Vorbereitungsverfahren

Entfernen Sie die Schutzfolie

Bevor Sie das Gerat verwenden,
Entfernen Sie die Schutzfolie auf dem

Haupteinheit Ihres Gerats

Aufladen der Haupteinheit

1. Stellen Sie die Ladestation an die
Unterseite der Wand auf den Boden.
Verhindern Sie In der Umgebung des
Ladestation,

im 0,5 m Bereich beidseitig und vorne 1,5 m,

dass kein Gegenstand sich befindet.

2. SchlieBen Sie die Ladestation an.
3. Installieren Sie die linke und rechte

Seitenbirsten.

BENUTZERHANDBUCH
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4. Stellen Sie das Hauptgerat zum Aufladen in die
Ladestation.

Die Kontrollleuchte blinkt wahrend des Ladevorgangs.
Wenn es fertig ist, beginnt es kontinuierlich zu brennen.

Es dauert ungefahr 6,5 Stunden, um das Gerat vollstandig
aufzuladen.

Wahrend des Reinigungsvorgangs zeigt das Hauptgerat
automatisch den Ladezustand an und wenn der Ladezustand
nicht ausreicht in diesem Fall wechselt es in den Modus
.Zurlck zur Ladestation” und kehrt automatisch zur
Ladestation zurick.

Sie kénnen um das Gerat aufzuladen, in der Applikation zur
,Ladestation” auch manuell ,zur Ladestation zuriickkehren”,
indem Sie den Befehl , Zurlick zur Ladestation” Taste driicken

indem Sie den “Zurick”-Modus aktivieren.
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Die Ladestation nicht in direktem Sonnenlicht oder in der
Nahe auf an einem stark reflektierenden Ort mit Spiegeln
installieren.

Damit das Gerat fur langere Zeit, ohne dass ein Aufladen
erforderlich ist, arbeiten kann, bitte vor dem ersten Gebrauch
vollstandig aufladen. Dieser Vorgang wird in etwa 6,5
Stunden vollstéandig sein. Fir ein sicheres Aufladen und das
feuchte Matte dem Boden nicht beschadigt wird, entfernen
sie vom Haupteinheit den Wassertank. Um arbeiten zu kénnen

laden Sie das Gerat voll im Ganzen, bevor der Anwendung.

BENUTZUNG DES GERATS

Ein- und Ausschalten des Gerats.

Ein- und Ausschalten des Gerats.

Halten Sie die Ein-/Aus-Taste am Gerat gedriickt. Die
Kontrollleuchte leuchtet auf und der Saugroboter wechselt
zum Standby.

Wenn lhre Saugroboter nicht in Betrieb ist, kdnnen Sie das
Gerat ausschalten,

indem Sie die Taste dricken, somit kdnnen Sie den laufenden
Reinigungsvorgang stoppen.

Hinweis: Sie kdnnen den Saugroboter wahrend des

Ladevorgangs nicht ausschalten.

Starten des Reinigungsvorgang

Sie kénnen die Reinigungprozess beginnen, indem

Sie die Ein-/Aus-Taste driicken. Nach dem Scannen

des Reinigungsbereichs plant Ihre Saugroboter die
Reinigungsroute gemal der erstellten Karte Es werden
verschiedene Bereiche nacheinander gereinigt.

Zunachst einmal in allen Bereichen, indem es die Wand
entlang und dann im Zickzack gehen den Rest des Raums auf

geordnete und effiziente Weise reinigen.
BENUTZERHANDBUCH
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Bereich 1: Gereinigt Bereich 2: Gereinigt Vorne

T Ay e (e
aNaleNala

gerade gereinigt

Bereich 4: Wird gereinigt werden Bereich2: Es wird

Hinweis:

1. Wenn der Ladezustand zu niedrig
ist, wird der Saugroboter den
Reinigungsprozess

nicht beginnen. Deswegen laden
Sie das Gerat auf

bevor Sie mit dem
Reinigungsprozess beginnen.

2. Vor dem Reinigungsvorgang,
nehmen Sie jedes Kabel vom Boden
auf (inklusive den Ladestation
Netzkabel).

Andernfalls wird der Saugroboter
wahrend der Reinigung

an diesen Kabeln stolpern und
andere Gerate aus den Steckern
ziehen oder an Kabeln und Geraten
Schaden zufligen

ya da kablolar ve cihazlara zarar
verebilecektir.
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3. Wenn die zu reinigende Flache
weniger als 2 Quadratmeter
betragt, der Saugroboter

wird es zweimal reinigen.

4. Falls wahrend des
Reinigungsvorgangs

Die Ladung unter dem
erforderlichen Niveau ist der
Saugroboter geht automatisch

an die Ladestation zum Laden
zurtick. Wenn ein ausreichender
Ladezustand erreicht, ist geht es
automatisch zuriick zur Reinigung
an denselben Punkt, wo die
Reinigung aufgehért hat, (nur
indem Fall, indem Sie die Aktivation

Resume-Funktion gemacht haben).

Den Reinigungsvorgang
Unterbrechen

Falls Sie Wasser wahrend des
Reinigungsvorgangs anfligen oder
die Matte waschen mussen, kénnen
Sie Driicken der Ein-/Aus-Taste
eine Pause machen. Sie kénnen
spater durch erneutes Driicken der
Ein-/Aus-Taste

weiter reinigen bzw. Zurlck an die

Ladestation Vorgang vornehmen.
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Wenn bei der Reinigungsvorgang
eine Pause gemacht wird,

und lhre Saugroboter zuriick

zur Ladestation muss, wird der
Reinigungsvorgang

gestoppt.

Auf Schlafmodus gehen

Falls das Gerat 10 Minuten nicht
betatigt wird,

der Saugrobot wird automatisch in
den Schlafmodus gehen

und die Kontrollleuchte leuchtet
und blinkt alle paar Sekunden.

Im Schlafmodus kénnen Sie lhren
Saugroboter durch Driicken
irgendeine Taste

aufwecken.

Hinweis:

+ Saugroboter wird in der
Ladestation

wahrend des Ladevorgangs nichtin
den Schlafmodus

gehen.

+ Wenn die Zeit im Schlafmodus 12
Stunden erreicht, der Saugroboter
schlieBt sich automatisch
VERWENDUNG DES GERATS
Aufladen des Saugroboters
Automatischer Modus: Wenn

Sie den Reinigungsvorgang
abgeschlossen haben, kehrt lhre

Saugroboter automatisch zurick zur

BENUTZERHANDBUCH

Ladestation, um sich zu laden.
Manueller Modus: wenn bei der
Reinigungsvorgang eine Pause
vorgenommen wird, kdnnen Sie
durch driicken der Taste “Zurlick zur
Ladestation” einstellen.

Wahrend des Ladevorgangs blinkt die
Kontrollleuchte regelmaBig.
Hinweis:

Falls der Saugroboter die Ladestation
nicht findet, wird automatisch an den
Ausgangspunkt zurtickkehren.

In diesem Fall ist es notwendig, dass
Sie den Saugroboter manuell

in die Ladestation anbringen.
Fehlerstatus

Wenn ein Fehler wahrend des
Reinigungsprozesses auftaucht,

Kontrollleuchte fangt an schnell zu

blinken und ein Voice Message kommt.

Um die Lésung des Problems

Siehe. ,,Mogliche Probleme und
Lésungen”

Hinweis:

+ Im Fehlerfall, wenn 10 minutenlang
nichts vorgenommen wird, der
Saugroboter wird automatisch

in den Schlafmodus gehen.

+ Im Fehlerfall, wenn der Saugroboter
zurlck zur Ladestation muss,

um sich zu laden. die aktuelle

Reinigungsaufgabe wird gestoppt.
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Wi-Fi-Einstellungen zuriicksetzen
Falls Ihre mobiles Saugroboter aus
Anderungsgriinden, der
Router-Einstellungen, Passwort
Anderungen und vergessen von
Password Fallen,

Keine Verbindung zum Saugroboter
bekommt, missen Sie

die Wi-Fi-Verbindung gemaB
Anweisungen noch einmal
herstellen.

Hinweis:

Im Falle, dass Ihr Saugroboter mehr
als 2 Minuten Verbindungswartezeit
hat, Wi-Fi-Funktion wird
automatisch deaktiviert.

Um es noch einmal zu verbinden,
setzen Sie die Wi-Fi-Einstellungen
zuruck.

um es erneut mit lhrem Mobilgerat

zu verbinden.

PUNKTUELLE REINIGUNG

Mit Benutzung der mobilen App,
kann eine Stelle an einem Punkt auf
der Karte bestimmt werden.

In diesem Fall, der Saugroboter
plant die notwendige Route
automatisch

Und geht an den von lhnen

angegebene Stelle.
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Wenn Saugroboter im Standby oder
Pause Modus ist und Sie

in der App einen Zielpunkt setzen,
die Umgebung der betroffenen
Stelle eine Flache von 1,6mx1,6m
breite gereinigt.

Wenn der Reinigungsvorgang
abgeschlossen ist, Saugroboter
kehrt zum Ausgangspunkt zuriick

und es wird aufhéren zu arbeiten.

Hinweis:

Wenn Saugroboter in Pause Modus
ist und Sie eine
Punktuellereinigung aktivieren, der

Reinigungsvorgang wird gestoppt.

1,6m

1,6 m

N N N N 77N
W N NS NS N\

le
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Platz einschrianken oder eine virtuelle Wand erstellen

Mit der mobilen App kénnen Sie einen begrenzten Platz oder eine virtuelle
Wand fur den Saugroboter erstellen. Wenn Sie die entsprechende Einstellung
vornehmen, wird der Saugroboter diesen Bereich nicht betreten oder die
virtuelle Wand zum Reinigen nicht Giberschreiten.

Hinweis:

+ Bevor Sie diese Funktion verwenden, miissen Sie den Kartenspeichermodus
fir den Saugroboter in der mobilen Anwendung aktivieren.

+ Diese Funktion sollte nur verwendet werden, um Reinigungsbereiche in
Abschnitte zu unterteilen und nicht, um zu verhindern, dass der Saugroboter in

gefahrliche Bereiche eindringt.

Aktualisieren von Laden Sie das mehrsprachige

Echtzeit-Karte Soundpaket herunter

Wischen in Y-Form Stiller Modus

Virtuell im Reini-gungsprotokoll Kartenverwaltung: Einstellungen

Mauer und Sperrgebiet anzeigen virtuelle Wand und

Einstellungen anzeigen

Sperrzone

Manuelle Kontrolle Software-Aktualisierung
Stimmen Einstellung Robotervakuumpositionierung
Anwendungsspezifischer Modus: Zonentrennung, Zone
allgemeine Reinigungsrichtlinie bzw. Integration, Region zuriick
Bestimmung von zimmerbasierte Laden, Karte laden Fugen Sie die
Reinigungsrichtlinie ob gereinigt oder Interaktionsaufforderung und hinzu
nicht gereinigt werden soll. Synchronisation erfolgreich bzw

fehlgeschlagene Eingabeaufforderung

hinzufigen

) . o . o Leise, Standard oder Leistungsstark Handy,
Zimmerbasierte Reinigungsrichtlinie um den Modus auszuwahlen Sie kénnen die
(1) Reinigungssequenz
(2) Reinigen (Wischen)

Nummer

Anwendung verwenden.

Standardmodus standardmaBig

(3) Luftergeschwindigkeit istausgewahit.

(4) Fassungsvermégen des Wassertanks

BENUTZERHANDBUCH
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VERWENDUNG DES GERATS

Ausgewadhlte Bereichsreinigung
Mit der mobilen App kénnen Sie einen oder mehrere zu reinigende Bereiche angeben.
Der Saugroboter kann in einem oder mehreren Raumen betrieben werden, je nachdem,

welche Bereiche Sie auf der Anwendungskarte auswahlen, wird gereinigt.

Hinweis:

+ Bevor Sie diese Funktion verwenden, speichern Sie die Karte fiir den Saugroboter in der
mobilen App Modus und der Saugroboter muss bereits eine Reinigungskarte erstellen.

+ Wenn der Reinigungsvorgang beginnt, bewegt sich der Saugroboter zu einem Punkt
auBerhalb des ausgewahlten Bereichs. Stellen Sie sicher, dass sich um den ausgewahlten

Bereich herum keine Hindernisse befinden.

Geplante Reinigung
Mit der mobilen Anwendung kénnen Sie die Reinigungszeit festlegen.
Wenn es so weit ist, startet der Saugroboter den Reinigungsvorgang automatisch.

Wenn es fertig ist, kehrt es zur Ladestation zurtick.

Geplante Bereichsreinigung

Mit der mobilen App kdnnen Sie einen Bereich fur den Reinigungsprozess planen.
Saugroboter startet den Reinigungsprozess entsprechend dem Bereich, den Sie in der
mobilen Anwendung geplant haben.

Hinweis:

Wenn der Reinigungsvorgang beginnt, bewegt sich der Saugroboter zu einem Punkt
auBerhalb des geplanten Bereichs. Stellen Sie sicher, dass sich um den ausgewahlten

Bereich herum keine Hindernisse befinden.

Reinigungsmodus
Mit der mobilen App, kénnen Sie zwischen den Reinigungsmodus Energiesparen, Standard
und Stark auswahlen. Das Gerat arbeitet im Standardmodus, wenn Sie keine Einstellungen

vornehmen.
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Nachhaltige Reinigung

Nach Aktivierung der fortsetzbaren Reinigungsfunktion, ohne weitere Einstellungen
automatisch, wenn die Reinigungsaufgabe nicht abgeschlossen ist und die Batterieleistung
niedrig ist. ausgeldst wird. Nach Aktivierung des DND-Modus in der App fahrt der
Saugroboter fort. Der Saugroboter fiihrt keine nachhaltige Reinigung durch.

ausfihrt, wenn Sie die App verwenden oder die Tasten flir andere Anweisungen driicken.
Wenn Sie es berihren, schlagt die fortsetzbare Reinigung fehl. Staubsauger, geschlossen
wenn der Reinigungsbereich wegen einer Tir oder einer hohen Tiurschwelle nicht erreichbar
ist, kann er wieder aufgenommen werden

Die Reinigungsfunktion wird beeintrachtigt
Stiller Modus

Innerhalb der eingestellten Stillezeit fihrt der Saugroboter automatisch den
Reinigungsvorgang durch.

startet nicht und gibt keine Sprachnachricht aus. Die Betriebsanzeige leuchtet auf. Handy,
Mobiltelefon

Mit der App kénnen Sie den Ruhemodus deaktivieren oder die Uhren fiir den Ruhemodus
einstellen.

du kannst es andern.

Verwendung des Wassertanks

+ Verwenden Sie die Mattenfunktion nicht auf dem Teppich.

+ Entleeren Sie nach dem Wischen des Bodens unverziiglich den Wassertank und
entnehmen Sie den Mopp.

1. Wasser hinzuftigen.

2. Befestigen Sie den Mopp am Saugroboter.

3. Bringen Sie den Wassertank am Saugroboter an und starten Sie den

Wischvorgang.

Wartungsarbeiten - Staubbehalter
Routinewartung

Um die besten Reinigungsergebnisse zu erzielen, befolgen Sie die nachstehende Tabelle.
BENUTZERHANDBUCH
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Empfohlene Reinigungs- und Wartungsintervalle:

Teil Reinigungshaufigkeit Anderungshaufigkeit
Filter Wochentlich Einmal alle sechs Monate
Drehbiirste Wédchentlich Einmal alle 6 bis 12 Monate

Seiten Biirste Einmal pro Her 3 ila 6 ayda bir kez

Monat veya gozle gorinur hasar

olustugunda

Drehbirsten Einmal pro Einmal alle 3 bis 6 Monate

Deckel Monat bzw. Wenn auf der
Drehbiirsten Deckel auf dem
Silikonstreifen ein Schaden

Sensor Einmal pro Monat sichtbar wird.

Ladeelektrode

Einmal pro Monat

360° Drehung Rad

Einmal pro Monat

1. Um den Staubbehalter zu entfernen, driicken Sie den Knopf am Staubbehalter nach

2. Offnen Sie die seitlichen Deckel des Staubbehilters.

3. Entleeren Sie den im Trichter angesammelten Staub und Schmutz

87
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4. Offnen Sie die HEPA-Filter Deckel.
5. Entfernen Sie den HEPA-Filter vorne. Den HEPA-Filter schitteln, um den Staub darauf zu

entfernen. Es wird nicht empfohlen, den HEPA-Filter mit Wasser zu waschen.

Wartungsarbeiten - Staubbehalter
6. Waschen Sie die Vordere Filter

7. Reinigen Sie den Staubbehalter, indem Sie ihn mit einem Tuch auswischen.

8. Lassen Sie Staubbehalter und Filter trocknen und halten Sie fiir eine lange Lebensdauer
immer trocken.

Hinweis: Es wird empfohlen, den Vorfilter alle 15 bis 30 Tagen zu waschen. HEPA-Filter

max. Lebensdauer betragt 6 Monate.

+ Setzen Sie den Vorfilter und den HEPA-Filter wieder auf den Staubbehalter.

Hinweis: : 1. Stellen Sie vor der Installation der Filter sicher, dass der Vorfilter und der
HEPA-Filter trocken sind.

+ Setzen Sie den Vorfilter und den HEPA-Filter nicht an direktem Sonnenlicht aus.

+ SchlieBen Sie den Deckel des Staubbehalters und bringen Sie den Staubbehalter wieder
am Hauptgerat an.

Hinweis: Waschen Sie den Staubbehalter nicht in Wasser.
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Wartungsarbeiten - Wassertank und
Matte

1. Schrauben Sie den Wassertank ab.

Wartungsarbeiten -Drehbiirste und

Seite Blrste

1. Reinigen Sie die Drehbiirste.
2. Offnen Sie die Drehbiirsten Deckel.

3. Entfernen Sie die Drehbiirste.
4. Verwenden Sie ein geeignetes
Werkzeug zum Haarknoten entfernen.

5. Reinigen Sie die Seitenblirsten.

4. Reinigen Sie die Matte. Teilewartung - Ladeelektrode, Héhen

_a_ Sensor, Antriebsrad und 360° Drehung
e
(Al Rad

e 1. Reinigen Sie die Auflade Elektrode.
yo

2. Reinigen Sie das Antriebsrad und 360°

Q Drehungssrad

3. Reinigen Sie den Héhensensor.

6.Reinigen Sie den Wassertank durch

Halten oder Luft trockne es.
89 ALEX LASER PRO



Alex Laser Saugroboter Homend

Verbinden Sie mit Smart Applikation
AUFSTELLEN
1. Bevor Sie lhren Saugroboter betatigen, raumen Sie die Kabeln vom Boden, die Gegenstande
welche vom Saugroboter angesaugt werden kénnen, sowie die Wert Gegenstande, die durch
anstoBen stlirzen, zerbrechen und Gefahr erstellen kénnen, auf.
Um Verletzungen und mégliche Sachschaden zu vermeiden, achten Sie darauf, nicht iber den
Saugroboter zu stolpern oder dagegen zu stoBen.
2. Verwenden Sie das Gerat nicht auf nassem Boden. Andernfalls kann der Lifter des Gerats

beschadigt werden, was sich negativ auf die Leistung des Gerats auswirkt.

Verbinden Sie lhren Saugroboter mit der Homend Smart App

. 09:49 W LTEC)
119 wilae @ y Agfs‘:?e WIECT < App Store !
< Ara < <
Homend Smart
Homend HOMEND ELEKTRONIK DAYANIKLI Kaydol Parolayl Ayarla
ome TUKETIM CIHAZLARI SANAYI VE.
Smart
Lo 3 o
Use 6-20 characters with a mix of letters and numbers
38 4+ = =
ok ki Yas Yasam Tarzi  HOMEND E
ALEXLASE " " " o
e g Kabul ediyorum Hizmet Sozlesmesi ve Gizlik
LIDAR TEKNOLC Politikas!
UDAR ekl
ey
( il
ﬁ\
Kigiik ev
aletleri icin
bilyiik bir kolaylik.
o
Schritt 1: Auf lhr mobiles Schritt 2: Melden Si —_—
. . .
chritt 2: Melden >ie Schritt 3: Fir unsere

Gerat, SMART ZU HAUSE
Laden Sie , ANWENDUNG"”

sich an und tragen Sie, Applikation ein

die Ihnen Gber Ihren Passwort erstellen.
herunter. Sie kbnnen die .
e-mail durchgegebene
Applikation tiber App-St d
ppiikation uber Appstore oder Berichtigungs Code

tiber GooglePlay ein

BENUTZERHANDBUCH 90



17:10 94 all LTE® )

< Manuel Olarak Ekle  Otomatik tararr =3

Kiigiik

Ev Aleti - Semnd
@ %)

ALEX1280H-1290H  ALEXLASER  ALEXLASER PRO
(Wi-Fi)

Cihaz Ekle

in
Tap + to add a smart device. 3 ‘/ ﬁ [I)

ALEX POWER cooLToUCH ROYALTEA

HEATROW COFFEEBREAK WEBODY

L
B |

OZON  OZoNWO  OZONEDUOPRO
[

|

AIRFRYDAY Didier

oA WiF)

Schritt 4: Um lhren

lhren Saugroboter
zu lhrem Mobil Gerat

zu verbinden,

sollte Ihre Saugroboter

zuerst beim Schritt 5: Ihr Gerat Schritt 6: Wahlen Sie Ihr Gerat

Ladestation vom entsprechenden Bildschirm

kénnen Sie mit

sein, dann kénnen Sie aus. wahlen. Aktivieren Sie Ihres

die Wi-Fi-Taste fiir 3

Gerat Einfligen Taste
Mobilgerats Bluetooth

einfliigen.
Sekunden driicken und Ort Funktion
und somit WLAN Saugroboter wird die Installation
Verbindung aktivieren Vorgang tber ihrem mobilen

Gerat betatigen und wenn es
maoglich ist iber Bluetooth,

Verbindung aufnehmen.
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09:38 7 .

)
L]

iptal

Select 2.4 GHz Wi-Fi Network and
enter password.

If your Wi-Fi is 5GHz, please set it to be 2.4GHz.
Ortak Router ayar ydntemi

X 5Ghz

v Wi-Fi - 2.4Ghz

= krc-guest

& jeieidis

ileri

Schritt 7: Vor der
Installation, stellen Sie
sicher, dass lhre WLAN-
Netzwerks Konfigurationen
2,4-GHz-WLAN-Netzwerks
haben HOMED SMART,
wird den Namen

lhres WLAN Netzwerks
Namen beim verbinden

auf dem Bildschirm zeigen.
Bestatigen Sie, dass es sich
um das Netzwerk handelt
mit dem die Verbindung
hergestellt ist.

Geben Sie um das
Installation Vorgang zu
betatigen Ihren WLAN

Kennwort ein.
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171 wil@ @) 09:38 7
iptal Hotspot Dagitim Agi (AP Mod) iptal

once cihazi sifirlayin

Giig, onay géstergesi yanip sénme

Cihazlar sifirlaniyor >

Telefonun Wi-Fi baglantisini cihazin

etkin noktasi ile yapin

1.Telefon, agagida gosterilen etkin

noktaya baglandi

v SmartLife-XXXX

2. Uygulamaya déniin ve cihaz eklemeye

devam edin

Yerel Ag ErigimiErigim etkinlegtiriimediginde

cihaz baglanamayabilir.

onay 151§1 yavasga yanip soner

Baglan‘a gidin

Schritt 8: Aus dem
Modus-Bereich
Bestatigung, dass nach
Auswahl des

App-Modus die Licht blinkt
langsam ist.

Klicken Sie hier auf nachst.
Auf der angezeigten Seite
gehen Sie zum verbinden.
Klicken Sie auf WLAN
SmartLife-XXXX
in der Liste
Prafix Aktivation ohne
Passwort
finden Sie dem Punkt um
Verbindung

zu suchen und driicken.
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Iptal 19:38 7 ol T -

Tamamlandi
Cihaz ekleniyor...

Wi-Fi Wi-Fi sinyalinin iyi oldugundan emin olun. EKlendi

SmartLif

Gizlilik Uy .

oM Alex Laser
~—" Cihaz baganyla eklendi

puhu

Royallace

Diger...

|

Adlara Katilmadan Sor
Erisim Noktasina Otomatik Katil 01:55 SChrltt 9‘ Ih re Verblnd u ng ISt

Erfolgreich erstellt.Falls Sie

keine Verbindung aufnehmen

® kénnen Vergewissern Sie
s sich, dass Sie die WLAN
Installationbedingungen
Schritt 8: Nach erfolgreicher erfillt haben.

Verbindung

kann man zuriick iber Homend
Smart-App gehen und
Produktlinkseite gesehen
werden. Danach

kénnen Sie das Gerat hinzufiigen

und die App anpassen
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MOGLICHE PROBLEME UND IHRE LOSUNGEN

Wenn wahrend des Betriebs des Saugroboters ein Fehler auftritt, leuchtet die Betriebsanzeige

Es beginnt schnell rot zu blinken und es wird eine Sprachnachricht ausgegeben. In diesem Fall

Sie kénnen versuchen, das Problem mithilfe der Informationen in der folgenden Tabelle zu

|6sen.

Fehler Mitteilung

Lésung

Fehler 1: Laserkopf ist
ausgeschaltet

oder stecken geblieben; Uber-
prifen Sie bitte.

Laser-Entfernungsmesssensor durch Fremdkérper blockiert und
komprimiert. Entfernen Sie den Fremdkérper.

Wenn dies nicht moglich ist, stellen Sie den Saugroboter an einen
anderen Ort und fiihren Sie es erneut aus.

Fehler 2: Stosssensor klemmt;
Uberpriifen Sie bitte.

Der Geratepuffer hangt. Klopfen Sie den Fremdkérper vor-
sichtig damit das Gegenstand raus geht. Wenn kein Objekt
vorhanden ist, stellen Sie den Saugroboter an einen anderen
Ort und fiihren Sie es erneut aus.

Fehler 3: Rechtes Rad hangt in der
Luft; Saugroboter an eine andere
Stelle fihren und es erneut arbeiten
lassen.

Das Rad istin der Luft. Saugroboter an
eine andere Stelle bringen und fiihren Sie es erneut aus.

Fehler 4: Hohensensor ist
ausgeschaltet;
Uberprifen und reinigen Sie.

Wenn der Héhensensor sehr verschmutz ist, kann diese Fehler
vortreten, wischen Sie den Hohensensor sauber.

Fehler 5: Seitenblrste klemmt;
Seitenblrste putzen.

An den Seitenbiirsten kénnen Fremdkérper zirkulieren.
Seitenbursten ausbauen und reinigen

Fehler 6: Rechtes/linkes Rad
klemmt;
Reinigen Sie das rechte/linke Rad

Rader kdnnen Fremdkérper mit sich ziehen. Reinigen Sie
das Rad und starten Sie den Saugroboter erneut.

Fehler 7: Saugroboter steckt fest;
Roboterstaubsauger von dort, wo er
feststeckte retten

Die Haupteinheit kann an einer bestimmten Stelle stecken
bleiben. Entfernen Sie die Hindernisse um ihn herum.

Fehler 8: Niedrige Ladung; Saugro-
boter Aufladen.

Batterie ist schwach. Reinigen Sie den Saugroboter vor der erneu-
ten Verwendung. Bitte aufladen.

Fehler 9: Ladeproblem; Uberpriifen
Sie bitte.

Batterietemperatur ist zu hoch oder zu niedrig. Warten Sie eine
Weile Wenn die Akkutemperatur ein normales Niveau erreicht,
schalten Sie den Saugroboter aus.

Fehler 10: Wandsensor ausges-
chaltet; Uberpriifen Sie bitte.

Der Wandsensor ist mit Staub bedeckt. Loschen den Wandsensor
und machen es sauber.

Fehler 11: Schlechter Boden;
Bringen Sie den Saugroboter an
einen anderen Ort Flihren Sie es
erneut aus.

Der Saugroboter verliert nach dem Laufen das Gleichgewicht.
Bringen Sie den Saugroboter auf eine ebene Flachestellen und
erneut starten.

Fehler 12: Laser-Obere Deckel klem-
mt oder geschlossen; Uberpriifen
Sie bitte

Laserdrucksensor klemmt oder ist einem Gewicht ausgesetzt.
Roboter Stellen Sie den Staubsauger an einen anderen Ort und

tort Siedbhin-crnaut

ALEX LASER PRO
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MOGLICHE PROBLEME UND IHRE LOSUNGEN

Fehler Mitteilung

Lésung

Das Gerat funktioniert nicht.

Der Akkustand ist nicht ausreichend. Laden Sie den Saugroboter
vor der Verwendung auf. Legen Sie es in die Station und laden Sie
es auf. Batterietemperatur ist zu hoch oder zu niedrig. Saugroboter
bei 0°C - 40 °C. Umgebungstemperatur betreiben.

Das Gerat funktioniert nicht.

Die Ladestation ist nicht an die Steckdose angeschlossen.
Stellen Sie sicher, dass beide Enden der Aufladekabel bef-
estigt sind. Die Ladestation hat keinen richtigen Kontakt mit
der Haupteinheit. Lade-Stationskontaktteil und Saugrobo-
ter-Ladepunkt sollten gereinigt werden. Prifen Sie, ob die
Kontrollleuchte der Ladestation leuchtet.

Der Ladevorgang ist sehr langsam

Wenn die Umgebungstemperatur zu hoch oder zu niedrig

ist, um die Batterielebensdauer zu verlangern, erfolgt der
Ladevorgang Uber das Hauptgerat.

Die Ladekontakte sind verschmutzt, Mit einem trockenen Tuch
die Kontakt-Punkte reinigen.

Das Hauptgerat kehrt nicht zur
Ladestation zuriick

Zu viele Hindernisse um die Ladestation herum. Setzen Sie die
Ladestation an eine offene Stelle.

Die Hauptstation ist zu weit von der Ladestation entfernt. Bringen
Sie das Hauptgerat zur Ladestation.

Das Gerat verhalt sich anormal.

Schalten Sie den Saugroboter aus und wieder ein.

Beim Reinigung Vorgang kommt ein
unnormales Gerausch vor.

An der Drehbiirste, Seitenbursten oder auf dem Antriebsrad
kénnen Fremdkorper verstrickt sein.

Schalten Sie den Saugroboter aus und reinigen Sie diese Teile.
Das 360°-Drehrad kann staubig oder mit Fremdkérpern verwick-
elt sein. Entnehmen Sie es mit einem Schraubendreher ab und
putzen es.

Reinigungsleistung ist schlecht.
Der gereinigte Schmutz liegt
wieder auf dem Boden.

Der Staubbehalter ist voll. Reinigen Sie den Staubbehalter.
Der Filter ist verstopft. Reinigen Sie den Filter. An die Drehbirste
sind Fremdkorper verstrickt. Reinigen Sie die Drehbiirste.

Es kann keine Verbindung zum
WLAN-Netzwerk hergestellt
werden.

WLAN-Betrieb ist nicht aktiviert. Versuchen Sie es erneut mit
Zuruicksetzen der WLAN-Verbindung.

Das WLAN-Signal ist schwach. Stellen Sie sicher, dass Hauptein-
heit ein starkes WLAN-Signal bekommt.

WLAN-Verbindung ist problematisch. Setzen Sie die WLAN-App
Einstellungen zurlick und laden Sie die neueste Version herunter.
Versuchen Sie erneut, WLAN-Netz Verbindung herzustellen.
WLAN Verbindung wird unterbrochen. Die Router Einstellungen
sind falsch. Zur Unterstlitzung wenden Sie sich an den Kunden-
dienst
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MOGLICHE PROBLEME UND IHRE LOSUNGEN

Fehler

Cozimii

Geplanter Reinigungsprozess
funktioniert nicht.

Der Ladezustand ist niedrig. Damit die geplante Reinigung begin-
nen kann, muss die Aufladung erfolgen
Es muss mindestens 20 % betragen.

Saugroboter beim Warten an
der Ladestation verbraucht es
Energie?

Der Saugroboter, verbraucht, wahrend er in der Ladestation
wartet sehr niedrige Energie. Somit bleibt die hdchste
Leistung des Akku-Niveau erhalten.

Bei den ersten drei Einsatzen halt
der Akku 16 Stunden. Muss es
durchgehend aufgeladen werden?

Lithium-lonen-Akku hat keinen Memory-Effekt. Sobald es voll
aufgeladen ist, kann sofort benutzt werden. Sie missen nicht
16 Stunden warten.

Die Mopp Ausriistung verwendet
kein Wasser oder es verbraucht sehr
wenig Wasser.

Uberpriifen Sie, ob sich noch Wasser im Wassertank befindet. Mit
Benutzung des Mobil App Stellen Sie die Wasserverbrauchsmenge
auf die hochste Stufe. Installieren Sie die Matte gemaB der Bedi-
enungsanleitung.

Unzureichende Leistung wahrend
der Reinigung. Saugroboter nach

der Riickkehr zur Ladestation setzt
die Reinigung nicht fort.

Uberpriifen Sie, ob sich das Hauptgerat im Ruhemodus befindet. Im
Ruhe-Modus wird keine Reinigung durchgefiihrt. Falls das Haupt-
gerat manuell in die Ladestation gestellt wird. Der Reinigungsvor-
gang wird nicht von dort fortgesetzt, wo er unterbrochen wurde.

Nach teilweiser Reinigung bzw
wenn seine Position gedndert
wird, Saugroboter kehrt nicht zur
Ladestation zurtick.

Wenn die Teilweise-Reinigung abgeschlossen ist oder das
Hauptgerat von der Ladestation zu weitentfernt wird, wird vom
Gerét eine neue Karte erstellt. Wenn die Haupteinheit zu weit von
der Ladestation entfernt ist, kann es sein, dass er nicht in der Lage
sein wird, um selbst zurickzukehren. Setzen Sie in diesem Fall
das Hauptgerat manuell zurlick. Bringen Sie es zur Ladestation.

Saugroboter Gberspringt manche
Bereiche beim Reinigen.

Der Wand- oder Héhensensor ist verschmutzt. Mit einem we-
ichen und trockenen Tuch Reinigen Sie die Sensoren.
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Model No

Alex Laser Pro 1286H

Leistung 28 W

Spannung 14,4V

Batterie 2600 mAh lityum batarien
Nettogewicht 2,7kg
Fassungsvermégen des 600 ml

Staubbehalters

Durchmesser-Héhe 330 mm-96 mm
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For Turkey, Fiir Turkey;

WARRANTY CERTIFICATE

The manufacturer’s or Importer’s:
Business Title: Homend Elektronik Day. Tuik. Cihazlari San. ve Tic. A.S.

Address Cumbhuriyet Mah. Yeni Yol 1 Sok. Now Bomonti Apt. No: 2/12
Kat:2 Ofis No:18 Sisli, 34485 istanbul

Customer Services: 0850222 3245
Web: www.homend.com.tr

HOME MDD ELGHTRONIM DAYANIKLI

TUSE Tt CiHALLA MNVE TIC.AS
The seller’s FPRPNEIASE AL, W AT A M .
Business Title: P
Address:

Phone Number:
Authorized Person:

Seal and Signature of the Authorized Person:

Invoice Number:
Invoice Date:
Date and Place of Delivery:

The product’s
Type:Robot Vacuum
Model: AlexLaser Pro 1286H

Brand: Homend
Serial Number:



GARANTIEZERTIFIKAT

Daten der Hersteller-oder Importeur Firma:

Titel: Homend Elektronik Day. Tiik. Cihazlari San. ve Tic. A.S.
Adresse: Cumhuriyet Mah. Yeni Yol 1 Sok. Now Bomonti Apt. No: 2/12
Kat:2 Ofis No:18 Sisli, 34485 istanbul

Kundenhotline: 0850222 32 45
Webseite: www.homend.com.tr

Daten des Verkaufers:
Titel:

Adresse:

Tel:

Bevollmachtigter:

Unterschrift und Stempel des Bevollméachtigten:

Rechnung Nummer:
Rechnungsdatum:
Datum und Ort der Lieferung:

Produktdaten:

Art: Roboterstaubsauger
Modell: AlexLaser Pro 1286H
Marke: Homend
Seriennummer:



For UK, Fiir UK;

WARRANTY CERTIFICATE

The manufacturer’s or Importer’s:

Business Title: HOMEND UK LIMITED

Address: 1 Holtspur Lane, 1st Floor Wooburn Green, HWycombe, Buckinghamshire, United
Kingdom, HP10 OAA

Customer Services: 0800 044 8181

Web: www.homend.com.tr

HOMEND UK LIMITED
Company Nymber 14162914
C/Q Srm Busingss|C j

The seller’s
Business Title:
Address:

Phone Number:
Authorized Person:

Seal and Signature of the Authorized Person:

Invoice Number:
Invoice Date:
Date and Place of Delivery:

The product’s
Type:Robot Vacuum

Model: AlexLaser Pro 1286H
Brand: Homend
Serial Number:



GARANTI BELGESI

imalatci / ithalatci firmanin;

Unvani: HOMEND UK LIMITED

Merkez adresi: 1 Holtspur Lane, 1st Floor Wooburn Green, HWycombe, Buckinghamshire,
United Kingdom, HP10 OAA

Telefonu: 0800 044 8181

HOMEND UK LIMITED

Yetkili firma kasesi / imzasi:

Uriintin;

Cinsi: Robot Siipiirge
Markasi: Homend
Modeli: AlexLaser Pro 1286H

Seri numarasi:

Satici firmanin;

Unvani:

Adresi:

Telefonu / faksi / e-postasi:
Fatura tarihi ve sayisi:
Tiketiciye teslim tarihi ve yeri:

Kasesi / imzasi:



GARANTIEZERTIFIKAT

Daten der Hersteller-oder Importeur Firma:

Titel: HOMEND UK LIMITED

Adresse:1 Holtspur Lane, Tst Floor Wooburn Green, HWycombe, Buckinghamshire,
United Kingdom, HP10 OAA

Kundenhotline: 0800 044 8181
Webseite: www.homend.com.tr

HOMEND UK LIMITED

Daten des Verkaufers:
Titel:

Adresse:

Tel:

Bevollmachtigter:

Unterschrift und Stempel des Bevollmachtigten:

Rechnung Nummer:
Rechnungsdatum:
Datum und Ort der Lieferung:

Produktdaten:
Art: Roboterstaubsauger

Modell: AlexLaser Pro 1286H
Marke: Homend
Seriennummer:



Fir DEU, For DEU;

GARANTIEZERTIFIKAT

Daten der Hersteller-oder Importeur Firma:

Titel: Karaca Porzellan Deutschland GmbH

Adresse:C/0O Kanat & Partner mbB Steuerberater Vogelsanger Weg 80 40470
Diisseldorf/Germany

Kundenhotline: 0850 222 32 45

Webseite: www.homend.com.tr

1A
W/KARACA'PorzeIIan
Deutschland GmbH
| Vogelsanger Weg 80
Daten des Verkaufers: A0 Dpeicoy
Titel:
Adresse:
Tel:

Bevollmachtigter:

Unterschrift und Stempel des Bevollmachtigten:

Rechnung Nummer:
Rechnungsdatum:
Datum und Ort der Lieferung:

Produktdaten:
Art: Roboterstaubsauger
Modell: AlexLaser Pro 1286H

Marke: Homend
Seriennummer:



WARRANTY CERTIFICATE

The manufacturer’s or Importer’s:

Business Title: Karaca Porzellan Deutschland GmbH

Address: C/O Kanat & Partner mbB Steuerberater Vogelsanger Weg 80 40470
Dusseldorf/Germany

Customer Services: 0850222 3245
Web: www.homend.com.tr

3

JKARACA Porzellan

.
The seller’s “Peutschland GmbH

. ) . | Vogelsanger Weg 80
Business Title: 40470 Disseldorf
Address:

Phone Number:
Authorized Person:

Seal and Signature of the Authorized Person:

Invoice Number:
Invoice Date:
Date and Place of Delivery:

The product’s
Type: Robot Vacuum

Model: AlexLaser Pro 1286H
Brand: Homend
Serial Number:



GARANTI BELGESI

imalatci / ithalatci firmanin;

Unvani: Karaca Porzellan Deutschland GmbH
Merkez adresi:C/O Kanat & Partner mbB Steuerberater Vogelsanger Weg 80 40470
Disseldorf/Germany

Telefonu: 0850 222 32 45 \

KARACA Porzellan

Reutschland GmbH

| Vogelsanger Weg 80
40470 Diisseldorf

Yetkili firma kasesi / imzasi:

Uriintin;

Cinsi: Robot Siipilrge
Markasi: Homend
Modeli: AlexLaser Pro 1286H

Seri numarasi:

Satici firmanin;

Unvani:

Adresi:

Telefonu / faksi / e-postasi:
Fatura tarihi ve sayisi:
Tiiketiciye teslim tarihi ve yeri:

Kasesi / imzasi:



homend.com.tr



